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1 Introduccion a la domética.

1.1 ¢{Que es la domética?

Los avances tecnolégicos que se vienen realizamdda® areas de telecomunicacion,
informatica y electronica han propiciado el dedirde productos y sistemas para el control y la
supervision de los equipamientos de viviendas Yiogal, permitiendo a su vez una mayor
comunicacion bidireccional entre los usuarios ywugndas o edificios.

En el entorno doméstico, los usuarios demandan wemianas un aumento de la seguridad,
como el control de accesos en los edificios o istermas de seguridad en las viviendas. Al mismo
tiempo, es cada vez mayor el control que hacemdssdequipamientos domeésticos (sistema de
climatizacion, electrodomésticos, alarmas técnie&s,), que nos producen mayor confort y un
consiguiente ahorro de energia. Otros elementosaguigieén van siendo habituales son los mandos
a distancia para el control de presiones motorizddaregulacion de la iluminacién, etc., asi como
la posibilidad de controlar todos estos equipamimte la vivienda o del edificio por medio del
teléfono o Internet. Todo esto hace que la instatagléctrica de la vivienda o edificio se complica
cada vez mas, ademas de tener que hacer la in&takéctrica convencional tenemos que hacer
otra parte que es la de comunicacién entre los sl@paratos electrénicos que intervienen en este
tipo de instalaciones, ademas muchos de ellos eefuiprogramacion y esto complica la
instalacion.

Para automatizar todos los equipamientos doméstgmsnecesita que exista una
comunicacion entre ellos, y a su vez, con el sigtela control, encargados de gestionar los
intercambios de informacion a través de una o samgles de comunicaciones, instaladas en la
vivienda o edificio.

La comunicacion entre los distintos equipamientcs gistema de control se realiza con
sefales estan codificadas de una determinada fgonanedio de protocolos de comunicacion.
Esto implica que dichos equipamientos estan dotat#osinos dispositivos de control y unas
interfaces capaces de hacer posible la comunicaaitia todos ellos.

En la destruccion ICT-BT-51 del nuevo reglamentbMiaisterio de Industria denominada
Instalaciones de sistemas de automatizacion, gegdicnica de la energia y seguridad para las
viviendas vy edificios, viene a definir y regulateesipo de instalaciones y excluyen las redes de
telecomunicacion (ICT), que seguridad y sistemagraancendios (reguladas por los Ministerios
de Interior Fomento de Industria), aunque cuandaratalaciones excluidas forman parte de un
sistema complejo de automatizacion se aplicararelpsisitos de ambas reglamentaciones.

Para gestionar todas y cada una de las funcioimetadaciones que se deben realizar en el
edificio o la vivienda aparece una nueva discipbnk que podemos denominar gestién técnica
domeéstica o gestion técnica del edificio, aunquérehino mas popular es el de domoatica.
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1.2 Beneficios de la domeotica.

Los beneficios que aporta la domdtica los usuasms multiples y en general cada dia
surgen nuevos beneficios. Por ello podemos agtapate los siguientes apartados:

El ahorro de energia, gracias a la gestion deistisiths consumos energéticos.

La confortabilidad de los usuarios, reduciendoaddjo doméstico y aumentando su calidad
de vida.

La seguridad personal y patrimonial.

La flexibilidad de las instalaciones, que sea fae#lizar cualquier modificacion en la
instalacion.

Ahorro de energia

1l

Confortabilidad Domdtica Seguridades

1l

Flexibilidad
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1.3 Caracteristicas de las instalaciones automatizadas.

Las caracteristicas que deben predominar en l#sldo®nes automatizadas son aquéllas
gue los usuarios demandan, puesto que, en dedingbn ellos los que tendran que utilizar de forma
habitual todos los equipamientos domésticos ircgal@n su hogar.

Las caracteristicas mas demandadas son:

Facilidad de uso la utilizacion de los sistemas de automeithn en viviendas o edificios no
deben diferir de los sistemas convencionales. kaanins solo deben percibir los beneficios que les
aporta el sistema instalado, sin necesidad de wwo@wcimientos técnicos de ningun tipo. Los
sistemas deben de ser faciles de usar y de aprsendaeanejo. Cualquier sistema que necesite para
su funcionamiento amplios conocimientos por paglauduario puede estar condenado al fracaso.

Flexibilidad los sistemas instalados deben ser modulares ymtdie ampliables y
modificables en el futuro. Los usuarios deberanfumion de sus necesidades, determinar qué
elementos del hogar necesitan controlar o queamplines desean instalar, pudiéndolo hacer de
forma progresiva y sin tener que realizar camhissagiciales en el instalacion por edificio.

Interconectividad los equipos y sistemas instalados deben ser capdee estar
interconectados entre todos ellos, por ser del misistema o por utilizar interfaces que hagan
posible su interconexién, pero no sélo a nivelrimtede la vivienda o el edificio, sino también con
redes exteriores que aporten nuevos servicios, meaeion e informacion.

1.4 Areas de aplicacion.

Basicamente existen cuatro areas de aplicaciomadéetias instalaciones domatica que son:

* Gestion de la seguridad.

* Gestion de la confortabilidad.

* Gestion de la energia.

* Gestidon de las comunicaciones.
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1.4.1 Area de la gestion de la seguridad.

El area de gestion de la seguridad es la encamdgdia seguridad personal, patrimonial y
técnica de la vivienda o del edificio.

Los sistemas de seguridad deben dar respuestadatdacién del evento que hay que
proteger, generar una alarma por medio de indiesdacusticos, luminosos o a distancia por

teléfono u otros medios y llevar a cabo una actuasobre las instalaciones donde se ha producido
el evento.

Aplicaciones de seguridad que pueden implantarsmarvivienda o edificio:

* Control de intrusion.

» Simulacion de presencia.

* Control de accesos.

* Gestion de alarmas técnicas.
e Alarmas médicas.

1.4.1.1 Control de intrusion.

El objetivo de este control es detectar el pos#nleeso indeseable de la vivienda como
generando una serie de efectos que hagan imptssibkeusion.

La deteccién puede ser volumétrica o perimetraheddiendo de la vivienda que debe
protegerse, instalando sensores en puertas y @snyadetectores de movimientos en el interior y
en el exterior de la vivienda.

Esto sensores, una vez activados, generan el edoede |amparas disuasorias, alarmas
acusticas y llamada a las centrales de alarmaasende estar conectados o a nuestro teléfono.

1.4.1.2 Simulacion de presencia.

La simulacion de presencia es uno de los métodlizadbs cuando nos ausentamos de la
vivienda en periodos largos de tiempo (fines deaseno vacaciones).

El sistema domotico realiza el encendido y apagimparas, radio, television, etc., en
las diferencias estancias de la vivienda y endaashque habitualmente en las realiza el usuario..

Actualmente existen sistemas que aprenden y gralokas las actuaciones que realizamos
en nuestra vivienda durante una semana o el tiegyso deseemos y, cuando activamos la
simulacién de presencia, las repiten como si estamos presentes..
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1.4.1.3 Control de accesos.

El control de accesos es mas apropiado en logiedifsingulares, en los cuales el nUmero
de personas que acceden es muy elevado. En |ladéviel video portero pueda ser funciones de
control de accesos; en cambio, en los edificiositdzan diferentes métodos como el teclado
numeérico, la tarjeta electronica con las camarasldeision.

1.4.2 Gestion de alarmas técnicas.

La gestion de las alarmas técnicas permite detedtdmncionamiento incorrecto de la
instalacion; si ocurre, se produce el corte delisiery se genera una alarma que provoca al aviso
de forma luminosa, acustica o distancia por medidedéfono por Internet.

Para la deteccion de estas alarmas se utilizaw®ssnde humos, incendios, gas y agua. Para
el control del suministro habitualmente se utilizdectrovalvulas..

Las alarmas técnicas se centran en:

* Deteccion de incendios.
» Deteccién de fugas de gas.
* Deteccion de fugas de agua.

1.4.2.1 Alarmas médicas.

Este sistema de transmision de alarmas esta dirigidas personas que requieren una
atencion médica domiciliaria y que por su estadosdiid no pueden realizar una llamada
telefonica, por su falta de movilidad.

El método mas habitual es una pulsera o collar poemedio de radiofrecuencia, con una
acusacion, realiza una llamada telefonica al cedgrsalud.

1.4.3 Area de gestion de la confortabilidad.

El area de gestién de la confortabilidad es la gyacka de proporcionar los sistemas que
aporten mayor calidad de vida y confort a los ussaie la vivienda o el edificio. Estos sistemas
tratan de automatizar tareas que se repiten &angbd o que requieren la atencion del usuario.

Aplicaciones de gestion de la energia que se pueg@antar en una vivienda o edificio:

* Programacion y zonificacion de la climatizacion.
» Racionalizacion de cargas eléctricas.
* (Gestion de tarifas.
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1.4.3.1 Programacion y zonificacion de la
climatizacion.

La programacion de la climatizacién (aire acondiamo o calefaccién) se encarga de
conectar estos sistemas energéticos solo duratisarglo que el usuario vaya hacer uso de ellos,
asi como la creacion de zonas de mayor o menodeisa vivienda, como zona de dia y zona de
noche, diferenciando las temperaturas de estosiespen funcion del horario de utilizacion. Estos
procedimientos produce el consiguiente ahorro eéegéa.

1.4.3.2 Racionalizacion de cargas eléctricas.

La desconexion de equipos de uso no prioritarituenion del consumo eléctrico reduce la
potencia contratada.

La potencia eléctrica contratada a la compafiarsatradora no tiene que ser igual a la
potencia instalada en la vivienda. Contratando m@mbencia obtendremos un ahorro de energia y
de dinero. Para poder a llevar a cabo este ahelrsistema domdético se debe encargar de conectar
o desconectar los equipamientos domésticos endinnde unas prioridades marcadas por el
usuario. La iluminacion es prioritaria en todo moioe

1.4.3.3 Gestion de tarifas.

Derivando el funcionamiento de algunos aparatograshde tarifa reducida.Al igual que en
el anterior., el sistema domatico se debe encatgarermitir la conexion a desconexion de ciertos
electrodomésticos o sistemas de climatizacion erashale tarifa reducida de la compafia
suministradora.

1.4.3.4 Regulacion y control de la iluminacion.

El sistema domotico regular, y eso caso desconetdailuminacion en funcion de
parametros diversos como la luz exterior, angudpuscular del Sol, presencia, etc.. La regulacion
y/o desconexion pueden eso caso operar sobre derasivienda o edificio, sobre el perimetro de
este, sobre las luces exteriores de la viviend#as.
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1.5 Tipos de sistemas domeéticos

La realizacion de una instalaciéon automatizadaiesgumultitud de componentes. En un
principio la instalacion eléctrica convencional gigbera de planificarse de acuerdo con el REBT.

Posteriormente debera de elegirse el sistema doongtés adecuado a la instalacion que
deseemos realizar y que cumpla con las caractadsiue nuestro cliente desea.

Ademas de seleccionar el tipo de sistema domotieodgseemos instalar también tenemos
que pensar en nuestra vivienda estara compuestaunmorserie de sensores que recojan la
informacion de todo lo que esta sucediendo envienila y ademas tendran que ser transferidos
mediante algun medio de transmision al controladeste mediante los actuadores sera capaz de
realizar las funciones que seran asignadas paptggmacion. Esta programaciéon puede residir en
un elemento de control o distribuido por todo efied.

1.6 Sistemas de control.

Los sistemas de control utilizados en la automeitirade viviendas y edificios estan
basados en sistemas controlados por microprocesad@rquitectura corresponde a una unidad de
control (CPU), memorias RAM, EOM, EEPROM, periféscde entradas y salidas, modulos de
transmision y recepcion y fuentes de alimentacion.

La arquitectura de los sistemas de control nos@di modo como los diferentes elementos
de la red para ser conectados, como se va alaadtdormacion y quien la va a tratar uno o varios
controladores. Basicamente se utilizan tres tigoarduitectura de control que son:

* Sistemas de control centralizado.
* Sistemas de control descentralizado.
¢ Sistemas de control distribuido.

1.6.1 Sistemas de control centralizado

Los sistemas de control centralizados, utilizadnslae automatizacion de viviendas y
edificios, son aquellos que disponen de una uniiadontrol, desde esta Unica unidad de control
depende toda la gestion de la instalacién. Esmolegiemento debe de procesar toda la informacion
recibida de los sensores y en funcion de la progcam establecida por el usuario, se procede a dar
las 6rdenes a los actuales.

En un principio, en este tipo de instalacionesp$okds sensores y actuadores tenian que ir
conectados a la unidad central. Esta manera lalacgin eléctrica era muy compleja y la cantidad
de cables que llegaban a la unidad de control esagrande.
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En el mercado podemos encontrar muchos tipos deatapadel tipo
centralizado en la siguiente lista podemos verradgue los que existe:

En el mercado podemos encontrar muchos tipos deatapadel tipo centralizado en la
siguiente lista podemos ver algunos de los quéeeexis

Con el paso del tiempo se fueron disefiando otsiensas en los cuales las unidades de
entradas y salidas no estaban todas en el misnaw jugle esta manera se conseguia que no
llegarian gran cantidad de cables a la unidad aledé& control. Esta Ultima se conectaba con las
unidades de entradas y salidas mediante un BUSrdergcacion.

La principal caracteristica este instalacion es sueprecio es relativamente™ barato™,

pongo barato entre comillas porgue realmente logomentes que intervienen en la instalacion son
caros, pero por el contrario la instalacion eléatse complica en gran manera.

[ Envadas| [ ETR0RS] [ EMTRGAS]

Ademas la programacion es bastante complicada gl @aso de tener una averia en la
unidad central de control todo nuestro sistema diejincionario.

En el mercado podemos encontrar muchos tipos deatapadel tipo centralizado en la
siguiente lista podemos ver algunos de los quéeeexis

Autématas programables.

Centralitas domatica es.

Simon VIS y VOS

Instalaciones controladas por ordenador.
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1.6.2 Sistema de control descentralizado.

Los sistemas de control descentralizado utilizagiesla automatizacion de viviendas y
edificios son aquellos que disponen de de tantakades de control como elemento se conectan a
la red. Cada aparato tiene capacidad de procesa@grdunicacion.

Este tipo de sistema requiere la programacion da cao de los componentes de forma
independiente.

Ademas de que cada uno de los aparatos tiene piagmogramacion, también deben de
estar comunicados entre si y para ello utilizanmosalble de comunicacion denominado BUS.

Sensor Sensor Sensor

I I I
i i i

Actuador Actuador Actuador

En este tipo de instalacion a las entradas seuedepllamar directamente sensores y a la
salidas actuales.

Este sistema tiene una gran ventaja sobre el antgue es que si alguno de los
componentes se estropea el sistema sigue funciongmtkja de responder so6lo el componente que
esta averiado o los que estan directamente rekaosncon el.

El cableado de este sistema es muy sencillo pame tin gran inconveniente con respecto al
anterior es su precio.

En el mercado podemos encontrar muchos tipos deatapadel tipo centralizado en la
siguiente lista podemos ver algunos de los quéeeexis

BUS EIB sistema europeo disefiado por distintas asa#B3B, Siemens. Merten, Jung, etc.)
compatibles entre si

Sistema X-10
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1.6.3 Sistema de control distribuido.

Este sistema es una pequefia mezcla de los dososdeen este cada unidad de control
tiene una serie de entradas y salidas y esta udel@adntrol se conectan con las otras mediante un

bus. Cada unidad de control tiene su propia progcan e intercambiar datos con las otras
unidades de control mediante el bus.

Su precio es algo mas barato que el sistema desiceado pero mas caro que el
centralizado, el cableado es medianamente complejo.

En el mercado podemos encontrar muchos tipos deatapadel tipo centralizado en la
siguiente lista podemos ver algunos de los queeexis

BJC Dialogo
Amigo de Merlin Gerin
Simon Vit@

CPU-E/S CPU-E/S CPU-E/S

I I I
i i !

CPU-E/S CPU-E/S CPU-E/S
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2 Sensores y actuadores.

2.1 Introduccion a sensores y actuadores.

Lo que hemos estado viendo hasta ahora forma gt cabeza de la instalacion pero por
si sola no puede hacer absolutamente nada, nedesiiguna manera saberlo que esta sucediendo
dentro de la vivienda o del edificio y ademas poadeiuar sobre los elementos del edificio o
vivienda.

Este sistema se parece mucho al cuerpo humandg ganto, hasta ahora hemos estado
hablando de la cabeza. Pero el edificio o viviendeesita saber qué es lo que esta sucediendo
dentro de ella, nosotros utilizamos los sentidaa gaberlo que esta pasando a nuestro alrededor,
los sistemas domoticos utilizan los sensores muitns cuales el sistema saberlo que esta
sucediendo en todo momento.

Para poder realizar los trabajos nosotros utilizatos brazos para comunicarnos la voz, los
sistemas domoticos para este tipo de cosas utilimaactuadores que sirven para realizar toda una
serie de actuaciones para que el edificio funca®acuerdo a la programacion que nosotros hemos
realizado.

Las siguientes lineas veremos los tipos que existern se conectan y cuales son los mas
adecuados para cada cosa.

2.2 Sensores.

En el mercado podemos encontrar gran cantidadrd®ss, cada uno de ellos esta indicado
para un funcionamiento o para la deteccion de algnagnitud. Podemos encontrar sensores para
detectar una fuga de agua, de gas, fuego, humaedadnmovimiento, etc. etc..

Basicamente existen dos tipos, los denominadosipdeanaldgico que son capaces de
detectar las variaciones, por ejemplo de temperatuindicarnos que temperatura en grados hay en
un local. Este tipo de sensores es dificil programailizar, y ademas, no sirve para todos losdip
de sistemas domoticos.

Y los denominados de tipo binario o de on/off ol s mas normales de utilizar ademas
temas baratos mas sencillos de conectar y prograh@amas temas baratos.

En los siguientes puntos y hemos viendo tipo g #lgunos de los sensores mas tipicos
que nos podemos encontrar.
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2.2.1 Sensor de inundacion.

Este sensor esté destinado a la deteccidn de icionga dentro de los locales o viviendas,
generalmente estd formado por dos aparatos unosdeubles es la centralitas y el otro es el
detector que generalmente se sitla en el lugaredpundde producirse la inundacién, por ejemplo
en una vivienda podria ser la cocina o los bafios.

Normalmente el fabricante de estos aparatos nosainel lugar donde tenemos que
instalarlo pero normalmente realizaremos a unos$meitos del suelo y en el lugar donde se
acumule del agua en caso de una fuga.

Los podemos encontrar a muchas tensiones de adfini@ntnormalmente a 220 voltios de
corriente alterna o de 12 o 24 voltios de corriecbmtinua, ademas podemos encontrar los

denominados de tipo autbnomo que se alimentan panpequefia pila normalmente de nueve
voltios.

Sistemas de conexion:

SIN ENCLAVAMIENTO
P CON ENCLAVAMIENTO

E (=)
g L_
=
i [Of] ————— - A ENTACION 24V =
(O LED DE SERVITIO oe——— N
(O] —— CONTACTO COMUN I
VN T [O]|Z —— CONTACTO NORMALMENTE C
= (e AR BT [OTl< —— CONTACTO NORMALMENTE ABIERTO
FOT i conpron con 501 00 256

SONIDC ANULADO
[BEdl SONIDO OPERATIVO

A cada detector de estos se le pueden conectas basmaximo de dos sensores de
inundacion que ya instalados en la zona sensilalénandacion.

En la imagen que se muestra continuacion se puarda fotografia como se sitla el sensor
de inundacion.

A DOM-200

SUELO

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri Rev.2010.10
Pagina 15 de 125



Sensores y actuadores

wwwwwwwwww

Instalaciones Automatizadas de Vivienda 4

TARTANGA

e
ERANDIO

2.2.2 Sensores de gas.

Este tipo de sensores utiliza para la deteccidugkes de gas, detectan gas natural, propano,
butano y ciudad. Al igual que todos los sensorepusen conectar a diferentes tensiones de
alimentacion y mediante el contacto con votado goeeen conectarlo a cualquier sistema
domatico.

Para que el sensor realice su funcion correctantenéenos que tener mucho cuidado donde
instalarlo, y dependiendo del tipo de gas que aessaletectar situarlo en la parte alta con la parte
baja del local, ademas de que el lugar donde estélado tiene que estar aireado y no puede estar
oculto por nada.

Si lo que deseamos es detectar gas natural ogdeddiendremos que colocar el aparato a
unos 30 centimetros del techo, si por el contrlrioue deseamos detectar estas butano o gas
propano lo tendremos que situar a unos 30 centimdél suelo.

Ademas de todo esto procuraremos no instalarlimende la cocina porque algunos
componentes provenientes de la coccidn pueden gaoValsas largas.

Estos detectores de gas tienen una vida limitagmycierta periodicidad tenemos que hacer
una prueba de funcionamiento del mismo, que esféauilyde realizar sencillamente con un lechero
de gas dejamos salir gas al lado del sensor.

Las siguientes fotografias podemos ver el sensogasdey en el otro croquis podemos
apreciar donde colocar dicho sensor en una cocina.

@ O e pE sErvicio
O LD DE ALARMA

=j+ ENTRADA 24V =

CONTACTO COMUN
CONTACTO NORMALMENTE CERRADO
CONTACTO NORMALMENTE ABIERTO

NANCC +

6 o
72
0 70|
—
0 Mo
o o

/

X
O .
i f‘ : 30 cm
of° —— L1 5 =
/ | maside 30 CRy ™\
/A B N\
Posicion correcta » Posicion incorrecta
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2.2.3 Sensor de humos.

Este sensor detectar el humo por productos en cxtibbuanto estén visibles como no. Esta
preparado para la deteccion de todo tipo de fuggspecialmente aquellos que se encuentren en su
estado incipiente.

Normalmente se sitia en los techos de la habitaziéhlocal que deseamos proteger, ese
sitio tiene que estar libre de obstaculos y bieraaio para que el humo se ha detectado con

facilidad.

Para no tener falsas alarmas debemos de situartgpse lejos de lugares donde se puede
producir humo como puede ser encima de una cocina.

Este tipo de detectores tiene una pequefa parteircgequeio componente nuclear, esta
capsula nunca ha de ser abiertas y cuando se emtrdpnemos que tener mucho cuidado de

entregar este sensor estropeado en lugares adscuado

A UNA ENTRADA DIDC

(SEGUH usQ)y

N£ N/\ C  COMUI
NC NORMALMLNT[ CERRADO

EE NA NORMALMENTF ABIERTO

CABEZA IONICA ]
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|
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ALIMENTACION
230V~ 50/60 Hz
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2.2.4 Sensor de incendios.

Este sensor esté destinado a la localizacion éadios que no producen humo, por lo tanto
este sensor lo que detectar es calor. Pero ladeantjue calor tiene que ser alta, por lo tanto no
podremos situarlo cerca de fuentes de calor nosntaleo por ejemplo del fuego de la cocina, etc..

Este tipo de sensores necesitan un mantenimieatnfualmente hay que limpiarlos y
quitarles el polvo, porque de lo contrario prodacidisparos de alarmas que no son reales.

2.2.5 Detector de luminosidad.

Este tipo de sensores estan destinados a la detedeila luz, son capaces mediante sus
contactos connotados de decirnos si en el extdaonuestra vivienda o en el interior hay una
cantidad de luz.

Podemos destinarlos para encender las farolasxtielice o para que en el interior de
nuestra casa no sea posible encender las luceists ena cantidad de luz suficiente para poder ver
dentro de la casa.

Tenemos que tener especial cuidado al situar dstestores que no sean en lugares donde
les puede dar la luz artificial, porque de estaer@su deteccion no sera real.

&

‘ ‘k R e
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2.2.6 Detector de viento.

Este detector esta destinado a medir la velocigagli@hto, nosotros podemos regular la
velocidad del viento a la que queremos que el sensoenvie la sefial.

Estos sensores es muy aconsejable de ponerlosccnassdtra vivienda o edificio tenemos
toldos, esta manera evitaremos que viento deslosadldos, haciendo que al superarse una cierta
velocidad del viento los toldos se guarden y da estnera quedan protegidos.
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2.2.7 Detector de movimiento.

Estos detectores la inmensa mayoria de ellos somndetecnologia denominada de
infrarrojos, los infrarrojos lo que detectan esnelvimiento de una masa de calor, aunque también
podemos encontrar de los denominados de micrognoimes denominados volumétricas.

Los denominados de microondas son del tipo radbatgctan cualquier tipo de movimiento
sea de calor o no, por lo tanto hay que tener edpandado a la hora de instalar este tipo de
detectores, normalmente son instalados en sistdmadarma en los que se esta seguro que los
locales que protegen no se va a producir ningunmiesto.

Los de tipo volumen tipo detectan la variacidon a@déumen dentro del lugar que estan
protegiendo y hay que tener especial cuidado enngueambia mucho la temperatura de estos
locales dado que se produciran alarmas falsas.

Por lo tanto nosotros nos entraremos en los dedgmfrarrojos que son los que menos
problemas producen a la hora de tener falsas adarma

Cada sensor dependiendo del tipo tienen un radiacd@én, que el fabricante nos indica,
dentro de se radio el sensor que enviara sefaepie que se produzca un movimiento dentro de
este area.

Muchos de ellos se pueden programar y podemos itexdi$u sensibilidad y también
inhibir el primer disparo.
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2.2.8 Sensores de contacto.

Normalmente estos sensores suele ser instaladentanas y puertas para detectar que han
sido abiertas.

Suelen estar compuestos por dos partes una dedls es el contacto que suele situarse en
la parte fija 0 sea en el marco y la otra parteresnan que al acercarse a la otra parte hacelque e
contacto se cierre o se abra.

Existen de los tipos unos que se sitian sobre fgama opuesta y otros que pueden ser
empotrados dentro de las mismas.

2.3 Actuadores.

Los actuadores son dispositivos encargados deae#di accion de las érdenes dictadas por
la unidad de control.

Un Ejemplo de actuadores son: electrovélvulas @na gl suministro de agua, gas, etc.),
motores (para la ceramica de persianas, puertédgsiobombas, etc.), sirenas de alarma,
reguladores de luz, etc..

A continuacion veremos algunos de los actuadores tipicos que podemos encontrar
dentro de una vivienda o edificio.
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2.3.1 Electrovalvulas

Las electrovalvulas son unos dispositivos destisad@orte del paso de fluidos o de gases,
existen de los tipos las denominadas normalmemégtad y las normalmente cerradas, la diferencia
entre ellas solo es que cuando las primeras nertitansion dejan pasar los liquidos o gases y las
otras cuando les faltaba tensién no lo dejan @rcul

En una vivienda o edificio normalmente se utilizama el control del agua y del gas, otra
utilizacion puede ser para el control de la tenmpesamediante sistemas de calefaccion.

Las electrovalvulas destinadas al control de géeasn un funcionamiento especial, son
valvulas de tipo normalmente cerradas, eso quiecsr due cuando les faltaba tension cortan el
suministro. Por lo tanto ademas de tener que estastantemente alimentadas para que dejen
circular del gas tienen un dispositivo manual phazer rearme. Cuando hemos tenido una
incidencia y la valvula de gas sea desconectadmasiele tener que volver a alimentar la valvula
tenemos que tirar de un dispositivo manual queepaea que se reanude el suministro de gas.

Cuando utilizamos las vélvulas en un sistema defaation tenemos que colocar unas
valvulas denominadas de tres vias. Cada via e®oray tenemos que conectar una tuberia una de
ellas es la entrada principal de agua caliente,egra salida de agua caliente cuando deseamos que
ese radiador funcione, la tercera via es un retdenagua que se conecta con el retorno de agua del
radiador para que no aumenten la presion en elitwrde calefaccion al cerrar las valvulas.

2.3.2 Relés.

Es un pequeio dispositivo dotado de una bobinaoy awarios contactos normalmente
abiertos y cerrados que permiten accionar apadet@equefia potencia. La tension de alimentacion
de las bobinas puede ser de muchos tipos de &41248, 125, 220 voltios tanto de corriente
continua como corriente alterna (elegiremos esisida dependiendo de la tension que las unidades
de salida no suministre).

Es siempre aconsejable instalar estos disposituogjue las unidades de salida tengan
reales, esta manera protegeremos la circuiterganiatde las unidades de salida en el caso que se
produzca un cortocircuito la sobrecarga recaeréedob contactos del relé y no se vera perjudicada
la unidad de salidas.
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2.3.3 Contactores.

Son dispositivos muy similares a los relés pera paés elevada potencia, las tensiones de
alimentacion de las bobinas siguen siendo el mispwm que las anteriores, pero cambia los
contactos por ejemplo no suelen tener contactoadms y la mayoria de ellos s6lo poseen cuatro

contactos.

Se utilizan para el accionamiento de motores deiggiautomaticas, motores de bombas de
achique de agua, etc.

Es aconsejable entre los contactores y las unidéglsalida colocar unos pequefios relés, en
el caso de que se produzca un cortocircuito enoldnha del contactor la sobreintensidad sera
soportada por los contactos del relé y la unidaskdidas no sufrird ningun dafo.
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3 AUTOMATAS PROGRAMABLES

3.1 INTRODUCCION A LOS AUTOMATAS.

Los automatas programables son el resultado deodlacdn a lo largo del tiempo de la
necesidad de la automatizacion de las maquinas.

Al principio las maquinas no eran capaces de @aliarias funciones y para su control se
hacia mediante interruptores manuales, la necesigadhacer que las maquinas serian mas
funcionales hizo que la parte eléctrica evolucienasgran velocidad y con la aparicion del
contactor se pudo empezar a automatizar las maqupao después de un tiempo se vio la
necesidad de que al realizar una modificacion émneionamiento de la maquina era muchas veces
necesario realizar el cableado total del circugmdndo. La aparicion del semiconductor que dio
paso a la aparicion del transistores, la parte ddmae las maquinas en lugar de ser cableado se
realizaba en placas electronicas, esta manera k& f@&dl realizar las modificaciones de
funcionamiento de las maquinas.

Después aparecio el circuito integrado que redrgstitamente el tamafio de las placas de
control y ademas permitia una pequefia programacétiante interruptores.

Paso final fue la aparicion del microprocesador mediante programas “facilmente"
modificables no habia que realizar ninguna refoem#& maquina, ademas siga necesario ampliarla
también lo Gnico que teniamos que cambiar eraogirama.

Es un tiempo de investigacion se desarrollé elraatés programables que se compone de
una serie de unidades de entrada salida tanto gawceddcomo digitales, una unidad central de
control y distintos tipos de memoria en la cuaakeacena el programa que nosotros creamos y las
funciones que el fabricante programa dentro detiénaatas.

Con el tiempo los automatas también han ido evoh&rido y cada vez se han hecho mas
pequefios mas potentes mas baratos y mas facil@ogiemar. Al principio la programacion era
mediante unas sencillas programadoras en las cuaasiccion la instruccion escribiamos el
programa en la memoria de la automatas. Despuéscigran las programadoras graficas que nos
permitian ir dibujando el esquema eléctrico demagnida pantalla para programar el automatas.
Ultimamente todas éstas programadoras han desajmasese utiliza el ordenador dotado de un
programa que nos permite programar al mismo tiemmaoo varios autdmatas.

Por lo tanto el autdmata programable sustituydrelito de mando y los relés auxiliares,
temporizadores, contadores ETC. En un automatismo.
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3.2 Descripcion del automata

Un autdbmata programable se compone basicamenteadanidad de control CPU rodeada
de una serie de memorias en las cuales se almestiénod tipos de cosas.

Normalmente hay una memoria de tiROM (Memoria de solo lectura que solo se puede
escribir una sola vez) en la cual se guarda @m&toperativo del autdmata programable.

También encontramos una memoria de #PROM (Memoria de solo lectura pero que
puede ser borrada con un impulso eléctrico y sgitagle nuevo) donde normalmente se guarda el
programa escrito por el programador.

Ademas encontramos memoria de tRAM (Memoria de lectura y escritura muy rapida,
pero con un problema que no tienen las anteriaueseg que al faltarle el suministro eléctrico se
borran) es donde se ejecuta el programa.

También disponen de una serie de periféricos quegude leen los datos y dan las ordenes
que son las unidades @mtrada/salida Podemos encontrar unidades de dos tipos queason |
digitales, capaces de tratar datos de 1 y 0 y las analogjoasson capaces de tratar valores,
normalmente de tension o intensidad.

Los autdmatas programables disponen de una sepeatéos de comunicacion por donde
puedes comunicarse con otros aparatos o con lasnaey, normalmente mediante un ordenador o
una pantalla inteligente.

3.3 Introduccion al automata CJ1M de Omron

Las instalaciones domoticas se pueden realizaaatymatas programables, por lo tanto el
automata sirve para realizar instalaciones indalesio de edificios, normalmente este tipo de
instalaciones son de tipo centralizado auque tamg®éueden realizar de tipo distribuido.

Nosotros vamos a usar un automata de omron peqedocon unas caracteristicas muy
potentes, tanto de ejecucion de programas comordaricaciones.

Este autbmata es de tipo modular, esto quiere daeiseremos nosotros los que daremos la
configuracion de E/S,.

Dependiendo del lugar que se sitien se configw@raumero para luego poderlas llamar en
la programacion.

Se compone de una fuente de alimentacién para ljaeefuncione toda la electronica del
autoOmata, para las entradas y las salidas tendrgueogoner nuestra propia fuente de alimentacion.
Después se coloca la CPU que tiene distintas aoafigpnes dependiendo del uso que tengamos
pensado darle, normalmente se seleccionan ponetnoumaximo de E/S que deseemaos gobernar.
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Seguido a la CPU pondremos las unidades de E/$&@uecupando canales de la CPU en
el orden en el que son instaladas. Las unidadds/Slenaldgicas van cogiendo canales del area
especial de E/S analdgicas.

Las unidades de comunicaciones también se irangcwahdo mediante un selector y los
canales los acogeran del area especial de comiarieac

Para referirnos a una entrada o una salida tengueodecir de alguna manera a la CPU cual
es, la forma de hacer esto es especificar el aknede se encuentra esta Entrada o Salida, el canal
en el cual se encuentra y por ultimo el numeroitgue ocupa en ese canal.

Para poder hacer esto lo primero que tenemos quex tdaro es la configuracion del
automata y de esta manera nos podremos referfiacibidad a la entrada o salida que deseemos.

(0]

Canal O Canal 1 Canal 2
Fuente de|

alimentacion CP U

Cada canal tiene 16 Bits, para referirnos a unesgecial escribimos el area de relés del
cual deseamos programas, en el caso del area delantsalidas no se pone nada, después el
numero de canal que deseamos usar por ejemplq kle@d® ponemos un punto “.” Para separar el
numero de canal del numero de bit. Y por ultimbietjue va desde el bit 00 hasta el 15.
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El punto es opcional el autbmata asume automéatici@mpie los dos Ultimos numeros son
el bit y el resto el canal. Por lo tanto prestanaton siempre al nUmero que se pone.

A continuacion podéis ver un listado de algunadadeareas de relés que dispone este
autémata.
CIO Area de entrada salida tiene 2500 puntos distribuidos en 160 canale$6dBits cada uno,
desde el canal 0 hasta 159, Dependiendo de la CRidte de canales no utilizado por las tarjetas
fisicas puede ser usado como reles auxiliares.

Area de reles de enlacetiene 3200 relés distribuidos en 200 canales&dBits, desde el
canal 1000 hasta el 1199. Estos canales se utpi@enla comunicacién entre PLCs con el sistema
de Controller Link.

Area de unidades especiales de entrada salitiane 960 canales de 16 Bits que van desde
el canal 2000 hasta el 2959. Estos canales saradtis por las tarjetas de entrada salida analdgica
contadores de alta velocidad, posicionamiento eig ejc.

Area de DeviceNettiene 600 canales que van desde el canal 3268 &l3799. Se utilizan
con las unidades de estrada salida remotas comiéari2eviceNet.

Area de E/S interna de trabajotiene 300 canales con 16 Bits cada uno y van dekde
canall200 hasta el 1499. Estos relés no puedeseusamo entrada salida, solo para uso interno del
programa. Relés auxiliares de trabajo.

Area de trabajo, tiene 512 canales con 16 Bits cada uno y vanedelscanal\Ww000 hasta el
WH511. Estos relés son auxiliares y no pueden setosscomo Entradas/Salidas.

Area de retencion tiene 512 canales y van desde el canal HO00 kastall con 16 Bits
cada canal. Estos reles son como los anteriores qgediferencian en que no pierdes su estado
cuando se desconecta la tension del PLC.

Area auxiliar, tiene 448 canales que van desde el canal A0QA BhA447, estos reles son
especiales y solo se puede tener acceso a ladetgups mismos. Las salidas estan controladas por
la CPU, Cada relé o canal tiene unas funcionescegas asignadas por la CPU.

Area de temporizadorestiene 4096 temporizadores que van desde T0008 f4805.
Area de contadoregiene 4096 que van desde C0000 hasta C4095.

Area de Datostiene 32768 registros de memoria de 16 Bits caaem los que se pueden
guardar valores desde 0 hasta FFFF, estos registroslesde DO0000 Hasta D32767 podemos
disponer para la programacién de 20000 registrasleddd00000 Hasta D19999 el resto esta
reservado para la configuracion de las tarjetasoisles de E/S y para el uso interno de la CPU.
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3.4 Programacion del automata

La programacion del autémata es relativamente K&ngborque no tenemos que
aprendernos ningun lenguaje especial dado qualizamos de modo grafico desde la pantalla del
ordenador dibujando el esquema eléctrico casi domque utilizamos normalmente.

Para realizar la programacion solo tenemos que taneuenta algunas pautas para que no
nos de error de sintaxis.

Todo esto lo realizamos desde la suite de progriam&X-ONE de omron, y usaremos el
programa llamado CX-Programmer.

3.4.1 Introduccion a CX-Programmer.

Este programa se utiliza para programar todosut®m@atas de omron, asi que tenemos que
tener claro el tipo de autdmata que vamos a uaarbiar un programa echo para un tipo usarlos
para otro es un poco complicado cambiarlo.

También a la hora de dibujar el esquema eléctrcosen puede dibujarlo de cualquier
manera, hay que seguir unas pautas sencillas pamagnos de error. Mas adelante veremos cuales
son estas pautas.

Después de arrancar el programa por primera vemalmente esta elmicio>Todos los
programas>0mron>CX-ONE>CX-Programmer>CX-ProgrammeKos aparecera una pantalla
como la que se muestra a continuacion.

drchivn Wer FLO  Herarssnias  iesds

O o (el ([ X ) S 0| e 2500 T W ||| E R | R P ||
- oY IR S PR L LE TR T o - B = - B sy O e Y (E WLl sl nf] [l
M, B i (el ||og, 3 R O | 2 2 || N B | () O | | e o e O e |||

Fulsar. 1, para frouda
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En esta pantalla podemos hacer solo dos cosas étbroyecto que tenemos en nuestro
disco o crear uno nuevo, para eso podemos usaemll rarchivo para hacer esto o pulsar los
botones de la barra. Pulsar so® para abrir un proyecto que tenemos guardado @:,D,)lpara
crear uno nuevo.

Si pulsamos sobre nuevo no aparece una ventana gmumos seleccionar el PLC que
vamos a utilizar en nuestro proyecto, ademas posi@hegir el tipo de comunicacién que vamos a
utilizar para comunicarnos con el PLC. La pantedlda que se muestra a continuacion.

v

ambiar PLC | X
Mombre de Dispositiva ¢~ Mombre que ™
l:!_e_seam-:-s .

MueswoPLC] IR e —_—

. " Model de autdmata =,
Tipo de Dy que uzaremos en el )

CJ1M '{_._e"__E'_D_'f'FEtD_ =] Canfigurar.

Tipo de Hef""'-dfip-:- de comunicacidn y
. OUE LUZaremos -
Toolbug —==——""—— ——— "= Configurar...

Cormetntaria

Aceptar I Cancelar | Ayuda

Lo mas importante es seleccionar el modelo de Paa pue el programa se configure
correctamente, el resto de los parametros se carsblare la marcha. Después de hacer esto nos
aparece el editor grafico donde podemos escril@stno programa.

= Sin titulo - CX-Programmer - [NuevoPLC1.NuevoProgramal.Seccién1 [Diagrama]]

Archiva Editar Wer Insertsr PLC Programa Simulacion  Herramientas  Ventana Awuda -
DEHEm &R sBE@E - LSS BN A D
a o @ G msER b Arirw | —o @ B EFFEL b |2 | BE
NERAEAS =P EE £ ¥ 3|88 ;
=l o [Mombre de Programa’; MuevoProgramat] “ul
= {? MuevoProyecho =
=1 BB NuevoPLC1[CIIM] Offline [Mombre de Seccisn : Secciani]
-5 simbolos
@7 Configurar tabla de EjS v unidad s
-[&] configuracisn 3
Gt Mernaria 3
o o | 7
¢ =5 NuevoProgramal (00)
52 simbolos
- B secoiont
H . @ END
*--{F Blogues de Funcidn
4] | |
_PTOPECW/ | Nombre: Cireccién o valar: Caomentaria: |
linea de programma O {0, 0

Pulsat F1, para Ayuda
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3.5 Editor grafico.

El editor grafico es muy facil de usar pero hay gaguir una serie de reglas para poder
dibujar el esquema eléctrico y de esta forma es@liprograma para el PLC.

El programa se puede dividir en secciones, podesres las secciones que necesitemos
para estructurar el programa y sea mas facil deprdgtar. Dentro de las secciones aparecen los
segmentos, estos se crean autométicamente, dentcadd segmento solo podemos poner una
salida, mas adelante aprenderemos algun trucpdex meter mas de una salida en un segmento.

La siguiente ilustracion muestra las partes dejguto.

ot i 10t uls - £X-Freprammer - [Mucvor O MucvoP repramed Seccigad [Diegrama]] =]
H dechivo Edir Wer [resrty PLD Progranes Snedsciln  Havaestss  Yenbwe  fvsds S
Dol @R sl = BT TY &%
a0 BEBER G ArHUrw | — oS EEFEL K = B
BEERAS o2 FEE HaE i o B
Jx= [0 B " === ]
S e |Marera o Pragraren | HusedPragraal | /._ :"ﬁ . . =
E 'E‘hm:ﬁ.cll:-:nﬂ||:ilhe [Warsra de Seccien: Seccienl| t _5_ -~
- el | B | - oeerroerorees - 7 Progsneiin del segrenin de b -
-:mwammm~m : . seccani. Larisprardar spmecan )
Cionliguesddn . o, MRS B o St .
o My A7 Zony decrecddnds : -
= R Prograness secgomT [ PR .:
=1 ol Moo anea ‘
2 Sy e
B Sacadni
B en
T e ds Tunediin
=
| I1] ] il
\, Propetn | | Hardra: Doremcitnia valor: Carvmiaria:
_hndi oo 0 |0, ]

Fular 1, para fresda

Para dibujar un esquema tenemos que pulsar comt@l en el segmento que deseamos
escribir y pulsar en la barra de botones de diagmnsimbolo que deseamos escribir.

A XNQ EGESEER (R ANHEW | — O FEEL K|

Cuando dibujamos tenemos que tener cuidado enger ltaque se muestra a continuacion
para no cometer errores de sintaxis en la progrématormalmente el error es que el programa no

puede traducir el dibujo a instrucciones.
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En este primer error vemos que hemos dibujadolezsa de dos salidas independientes
dentro del mismo segmento. La barra roja de laigzda nos muestra que este segmento hay un
error de sintaxis.

2 Sin titulo - CX-Programmer - [NuevoPLC1.NuevoProgramal.Seccion1 [Diagrama]]

['® Archivo Edicar Ver Insertar PLC Programa Herramientas Ventana Ayuda -8 x
DEE M Sk $a@E 2 ML TR A LEH
a o Q HEswER bArirw | oG EBEEL k & BEH
TR A EOE &b = : i
zlx o [Normbre de Programa - NugvoPragramat] =
MuevoProyecto ~ a =
= BB MuevoPLCH[CIM] Offine {Mombre de Seoidn: Seccidnt]
) simbolos
@ Configurar tabla de E/S - o002 202 T —
Configuracion ——
< Memaria '
=% Programas o g
=g NusvaoProgramal (1 L . -
52 simbols
& Secdénl et
& D i ]
] 3 s |
Propectn =i Normbre: Direceidn o valor: Comentario:
G| S— B S e o e M o ey
[ Eampilands.
[PLC/Mambre de Pragrama : MuevoPLET /NuevoProgiamal]
[Hambre de Seccién : Geceiénl]
ERROR: Linea de programa D - Solapamienta de Lineas de progiama
[Nombre de Seccien : END]
HugvoProgramal - 1 emor, 0 advertencias.
Las pragramas se han comprobado can la apeién de comprobacién de pragrama seleccionada cama Ver. de |a uridad.4.0.
[T T2 Compiar 4 Busoar Informe A, Transterencia || R
Pulsar F1, para Ayuda HuevaPLCL(Red:0, Nado:0) - Offfine linea de programa 0 (0, -1

Muchas veces intentamos que el dibujo no quedddgriiacemos lo que se muestra en la
imagen de abajo. Esto es un error y los dos cagtat# tiene que unir a la parte izquierda de la
pantalla sin la linea horizontal. El esquema podgediloujarlo sin intentar que nos quede bonito y el
programa se ocupara de ordenarlo.

Dl h Sk +B2EB 2 AR TR | ALE% g
a @ HaEh EER AW | oo BEFHEL K & @ B4
DREPAOS aREE 5 /

SEND o [l Membre de Prograima : NuevoPragrama] =
= 8% NuevePrayecto -~ =

= B2 NuewoPLC1[CIIM] Offline
S simbolos
W7 Corfigurar tabla d= EfS a0t 100
Configuracién
< Memoria
=B Programas
=4 MusvoFrogramal (01
) Simbolos
B seccionl 1
& enn L

< 3 [«] 1|

Proyecta ] Hombre; Direccian o valor; Comentario;

[Mombre de Secoion : Seccidni]

prbe B HiiievoP LE T (Modeln de FLE " M CEU T e
Compiando.

[PLCMombie de Frograma : NuevoPLC1/NuevoProgramal ]

[Hombre de Seccidn - Seccien |

ERROR: Linea de programa 0 - Cicuito iedundante.

[Nombre de Seccion: END]

(513

MuewoProgramal -1 emar, 0 advenencias.
Los programas & han comprobado con la opeidn de comprobacién de progiama seleccionada coma Yer, de la unidad.4.0.

[T FTFT, Compilar A Buscar Informe A, Trarsteiencia el | o
Pulsar F1, para Ayuda MuewoPLC 1{Red:0,Modo:0) - Offline linea de programa 0 (3, 0}
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Otra de las cosas que no tenemos que hacer es gotactos después de una salida, solo
con una s funciones especificas se puede hacereydmos mas adelante.

3 Sin titulo - CX-Programmer - [NuevoPLC1.NuevoProgramal.Seccion1 [Diagramal]
[ Archivo Editar Ver Insertar PLC Programa Herramiertas Ventana Ayuda I

DEE M el {8 2 AT 2R s -GN :
a O Q #HEEMER| RHFHEEYW | —C o B EEL X |2 & BE 9
MEARDE & =FEE 3 % b i >

EEND UI[NnmhredEngrama HuevoProgramean] 2|

= NuevoProyecto
= B2 NuevoPLC1[CIIM] OFfine

uer [Mombre de Seceién | Seceidn]
2

] tabla delFiS ) n om a2 100 001 Y
e % ] :

- on — i | { —— ]

<t Memaria h |

=% Programas i fe ]
=5 MusvoPragramal (00)

3 simbolas
B Seceisnl
& D

* F Blogues de funcion =

< > 4 | il
Propecto Tk | Hombre: Direccién o valor: Comentario; §
Pulsar F1, para Ayuds NuievoPLCi(Red: 0 odo:0) - OFfine linea de programa 1 (0, 0)

Siguiendo estas reglas podremos dibujar casi cigalggsquema que después pasara al
autoOmata y lo ejecutara sin ningun problema.

Ademas de todo esto no podemos repetir las salagsp en un esquema eléctrico no
podemos tener dos bobinas Km1 aqui tampoco pod@mesdos salidas 200. Como contrapartida
a esto podemos poner tantos contactos auxiliarEsdalidas y entradas como deseemos.

3.6 Funciones de programacion.

Ademas de contactos y salidas en el automata tenemanonton de funciones que nos
simplificas la programacion, en los siguientes ®im@mos viendo algunas de las muchas funciones
que tiene este autdbmata, Veremos las mas tipicas.

B

Para insertar una funcion tenemos que pulsar ssboeno de la barra de botones y
pinchar eb la pantalla de edicion en el lugar qggedmos poner la funcion..

Para seleccionar la funciébn que deseamos el pre@grams da una serie de cuadros de
dialogo para buscar la funcién o podemos escribicthmente su nombre y sus parametros si nos
los sabemaos.

Cuando hacemos click en la pantalla de dialogoudssde pulsar el botdn de nueva funcion
nos aparece un cuadro de dialogo como el que sstrawecontinuacion.

-[ ]- Mueva instruccicn El

| Detalle == Cancelar
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Si sabemos el nombre de la funcidn y sus paramesahimos en el cuadro de dialogo y
pulsamos aceptar nos sale la funcion directamdpoe. ejemplo para poner un temporizador
escribiriamos TIM 0 #300 que seria llamar al tengawlor O y ponerle un tiempo de retardo de 30

seg.

Pero si no sabemos los nombres de las funcionesmmuok sobre el botdéDetallesy
veremos un cuadro de dialogo como el que se mueswatinuacion .

- ]- Nueva instruccion

Operandos

| Acepkar |

Cancelar |

Informacion de simbolos

Ayuda inskroccion. .
Buscar instruccion. .,

Filtrar simbolo

Pulsamos el botdn d&uscar instruccidry nos aparece una nueva ventana con las funciones

agrupadas por tipos.

Buscar instruccion

El tipo de PLC st C11M

Grupos:

Todas las instrucciones
Unidad de EJ3
IncrementarfDecrementar
Subrutina

Salida de secuencia
Control de secuencia
Entrada de secusncia
Comunicacidn setie
TemporizadorjContador
Control de tarea
Desplazamiento de datos
Control de datos
Movimiento de datos
Camparacidn de datos

Aceptar

Instrucciones:
{3 si no disponible

EEED I -
*Bi424) E
*BL(425)
D47
*FE(456)

S G NE
422
HUL(423)
+${656)
+(4007
++{590)
++B{594)
++EBL{595)
| |++Li591) bt

Cancelar

Disponibilidad. ..

Avuda instruccion

hi
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Si hacemos click sobre cualquiera de los grupoa derecha nos aparecen todas las
funciones que pertenecen a ese grupo, y al seterctualquiera de las funciones en la parte de
abajo del cuadro de dialogo nos muestra lo que laaftecién. Si queremos informacion sobre la
funcidén pulsamos sobre el boton Aguda de instruccioly nos da el programa informacion de
dicha funcion.

Después de seleccionar la funcién que deseamdmauidulsamos el boton d&ceptary
aparece un cuadro de dialogo donde podemos posepad@ametros de la funcidon que hemos
seleccionado.

- 1- Mueva instruccicn El

| TIM | Aceptar | Cancelar ‘

TIM - Temparizador

Operandos
Ayuda inskruccidn, ..

LORE BE PAIRIOE & G Buscar instruccidn, .
Operando 2 de 2 Filtrat sirmbiolo
Yalor seleccionado
IOHWAD*D @D CTDR # ,IR UIMT_BiCDr
Fipe e dabfe

Informacion de simbolos - = =
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3.7 Tipos de funciones de programacion

En esta seccion iremos viendo algunas de las mudoha®nes que posee este autOmata,
gue ademas son compartidas por todos los autéaetasserie C de Omron.

3.7.1 Temporizador

Este automata tiene 4096 temporizadores del tipm ldeconexion, son temporizadores que
cuentan en décimas de segundo, aunque tambiérubayugntan en otras bases de tiempos.

Los temporizadores van desde el 0 hasta el 409%egen tener valores de tiempo fijo o
variable. El valor maximo que puede meterse cosmpb es 9999. Por lo tanto este puede contar
un maximo de 999.9 segundos.

Para programar en temporizador en el cuadro degtiale nueba funcidén escribimos TIM
numero de temporizador # valor de tiempor ejemplo si queremos poner un temporizadd@Gde
Seg. Escribiremos TIM 0 #300 y nos aparecera ean¢alla esto.

. H
TikA Temporizador
ooao Mimero de temporizador
#300 Walor seleccionada

Los contactos de temporizador se llamfaly el numero del temporizador por lo tanto en
este case sera T0000.

Como los temporizadores normales tiene abierto®ryados pero con un numero casi
ilimitado de contactos.

El temporizador puede ser cargado con valoresetiepty variable pero eso lo veremos en
ejemplos mas adelante.

Para que el temporizador realice un nuevo contjegiie quitarle la corriente y volversela
a dar, sin esta contando y le quitamos la corrigrge la volvemos a dar comienza de nuevo desde
el valor seleccionado.
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3.7.2 Contador

También posee el mismo numero de contadores corteng®rizadores, para programar un
contador en el cuadro de dialogo escribimos QWimero de contador Valor de preseleccloa
valores son iguales que los del temporizar, poardo los contadores empiezan el contador 0000 y
terminan en el 4095.

A diferencia del temporizador el contador cuentaulsos que se le dan por una entrada
preparado para este fin y cuando cuenta los impuwjse hemos preseleccionado los contactos de
contador, denominados c@Numero de contadase conmutan.

Para que el contador realiza un nuevo contaje hyrgsetearlo y para esto tiene una
entrada especifica, como vemos en el dibujo.

Para que nos salga este contador en el cuadraldgalide nueva funcion escribimos CNT
0000 #10

.00 -
q_&m.ag P e sy for 3
CHT Contador

0.0 0000 Momera de cortadar
— — " —Lnfrdz dp resef

*10 Yalar seleccionado

Este contador cuando le damos al reset se ponkvaioeque hemos especificado, en este
caso 10, y cuenta para atras hasta 0, en este nwlogrontactos del contador se conmutan.
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3.7.3 Contador reversible

El contador reversible es un contador que tierpbilidad de contar tanto adelante como
atrds, comparte numero con los contadores antsriore

Funciona de modo diferente y sus contactos soldbi@mcuando el valor del contador es
igual al valor de preseleccion.

Para programar un contador reversible en el cudeldialogo de nueva funcién escribimos
CNTR Numero de contador valor de preselecgifgara programar el de la imagen escribimos
CNTR 0000 #30 y aparecera el contador de la imagen.

{1 fuonfz sddantc
CMTRIOT2) Contadar reversible
Q000 komero de contador
. Luanfs An3s
w30 Walor zeleccionado
4 Hesaf
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3.7.4 Relé biestable

Con esta funcion podemos hacer que cualquier lsttiga se convierte en un relé que tiene
dos entradas un de las entradas es para poner elr€é u la otra es para poner Off el relé.

Si coinciden las dos entradas el resultado es se@f).
Las entradas también se llaman de Set para Onet Bas Off.

Para llamar a esta funcién desde la ventana dearfuecgion escribimos KEERumero de
relé.

Para que nos salga el biestable de la imagen aswibKEEP 200

M vl ol
HEEPIO117 Mantener
2.00 Bit
4 L S

Hay otra forma de usar el biestable que es coaetambinado de dos funciones que son la
funcién SET vy la funcién Reset, pueden ser usadasgparado en distintas partes del programa.
Solo se puede hacer un Reset 0 Set a un Relé.

Para usar estas funciones escribimos en el cuaddabbgo de nueva funcién SEIumero
de relépara set y RSENumero de reléara reset.
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3.7.5 Flanco de subida DIFU

Normalmente las funciones del PLC se ejecutan una vez en cada ciclo scan ( Tiempo que el
autémata tarda en leer el programa ) pero muchas veces queremos que esto solo se realiza durante el ciclo
en el que pulsamos o soltamos el pulsador, para esto tenemos las funciones de control de flanco.

Si deseamos hacer una DIFU a una funcién es suficiente con poner el simbolo @ delante de la
funcién.

Se ejecuta cuando pulsamos y el rele solo esta activo durante el ciclo escan que lo hemos accionado, para
que se ejecute de nuevo tenemos que soltar y volver a pulsar.

En el modo online con CX-Programmer no se ve nunca la ejecucion del rele.

No podemos hacer una DIFU a una entrada, siempre a un rele

H
DIFLICOT 3 Flanco ascendente

w000 Bit

3.7.6 Flanco de bajada DIFD

Es igual al anterior solo que se ejecuta cuancuska la entrada.
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3.7.7 Funcion de comparacion CMP

Con esta funcién el autémata realiza la comparacion de dos datos que tienen que ser del mismo tipo
y mediante unos reles espaciales no da el resultado de la comparacién, podemos hacer tantas

comparaciones como queramos Yy utilizaremos los mismos reles. El automata asigna los reles a la
comparacion que tienen delante.

Los reles de comparacién son distintos en cada tipo de automata y para saber cuales son lo mejor
es consultar en simbolos de CX-Programmer para saber cuales son.

En el caso del CJ1W son los siguientes reles:

Simbolo N° de rele
Menor que P_LT CFO007
Igual 0 menor que P_LE CF002
Igual que P_EQ CF006
Mayor que P_GT CFO005
Igual 0 mayor que P_GE CF000
Distinto P_NE CFo001

Estos reles de comparacion se sitian después de poner la funcién de comparar CMP y son los
mismos para todas las comparaciones que deseemos realizar en un programa. Los reles al insertarlos en un

programa buscan una funciéon de comparar por encima de ellos y la primera que encuentran es con la que
se relacionan.

Nota, es recomendable poner los reles de comparacion seguidos de la comparacion para asi poder
saber cuales son los reles de cada comparacion
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3.7.8 Funcion de mover

Es funcién se utiliza para mover datos de un canal a otro, se puede utilizar para guardar informacién
y recuperarla en un momento dado o para cargar valores en un temporizador y realize distintos valores de
contaje sin tener que recurrir a programacion.

0.m ;
MOW(D21) |7 Mover
oo “Canal fuerte

TO Desting

Se necesitan 2 datos que son el canal origen donde se encuentran los datos y el canal destino
donde tienen que ser almacenados.
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3.7.9 Comparacion directa.

Estas funciones son las unicas en las que sedieneontinuar dibujamdo a la derecha de la
funcion.

También existen una serie de funciones las cuales estan disefiadas para hacer la comparacion de
forma directa y sin necesidad de reles especiales, solo conectando la salida que deseamos activar con la
comparacion a la salida de la funcién se realiza la comparacion. En la siguiente tabla podemos ver las

funciones disponibles.

Cabdigo Nemoénico | Nombre Funcién

300 = Igual On cuando S1=S2
301 =L Igual Doble On cuando S1=S2
302 =S Igual con Signo On cuando S1=S2
303 =SL Igual con Signo Doble On cuando S1=S2
305 <> Diferente Verdadero cuando 852
306 <>L Diferente Doble Verdadero cuando 852
307 <>S Diferente con Signo Verdadero cuando 882
308 <>SL Diferente Doble con Signo Verdadero cuando 882
310 < Menor ON cuando S1<S2
311 <L Menor Doble ON cuando S1<S2
312 <S Menor con Signo ON cuando S1<S2
313 <SL Menor Doble con Signo ON cuando S1<S2
315 <= Menor o igual Verdadero cuando 882
316 <=L Menor o Igual Doble Verdadero cuando S$2
317 <=S Menor o Igual con Signo Verdadero cuando 852
318 <=SL Menor o Igual Doble con Signo Verdadero cuando K852
320 > Mayor ON cuando S1>S2
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321 >L Mayor Doble ON cuando S1>S2
322 >S Mayor con Signo ON cuando S1>S2
323 >SL Mayor Doble con Signo ON cuando S1>S2
325 >= Mayor o igual Verdadero cuando §52
326 >=L Mayor o Igual Doble Verdadero cuando §52
327 >=S Mayor o Igual con Signo Verdadero cuando §82
328 >=SL Mayor o Igual Doble con Signo Verdadero cuando $$2

3.7.10 Funcion de comparacion CMP.

Tambien se puede realizar la comparacion con leidanCMP y unos reles especiales que
posee el automata para realizar la comparaciom@Bée se usan los mismos reles, El propio
programa asimila los reles a la comparacion que teelante, no es necesario que estén seguidos
de la comparacion, estos reles varian dependieadtipd de automata que tengamos. Para ver
estos reles tenemos que hacer clik en la opciGimdeolos del automata que hemos seleccionado
en el proyecto.
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3.7.11 Funcion de salto IL ILC.

Esta funcion se usa cuando no queremos que urederprograma no se ejecute, siempre
se utiliza en parejas, tenemos una funcién gueaneli comienzo del salto y otra que indica donde
finaliza el salto.

El salto se realiza dependiendo de si la funciooameienzo del salto tiene un 1 para realizar
el salto o un 0 para no realizarlo..

8 0 [Mombre de Programa : MuevoProgramat]
[Mombre de Seccion : Secciant]

000
— ¢ IL(002 H Enclavamisrto

1
2 om 1.00

2| — ¢
3

4 \LCEDDB )- Borrar enclavamierta
T
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3.8 Modulos reutilizables FB

Es nueva utilidad agregada a los autématas proptem&J1M se utiliza cuando tenemos
que repetir una cosa muchas veces en un prograracen distintas entradas y salidas, podemos
crear una funcion que ademas podemos reutilizartdre programa.

Por ejemplo en un programa de una maquina teneg®ganer muchos arranques estrella
tiangulo, seria un lio tremendo tener que escabios arranques usando distintas entradas y salidas

y temporizadores distintos.

Para eso podemos crear un bloque FB.

3.8.1 Pasos para crear un bloque FB.

Para crear un blogue de funcion tenemos que sdsaron el raton encima de Bloques de
funcién de la vista de proyecto y pulsar el botdguierdo del ratdn donde aparecera la siguiente
ventana.

@ Archivo  Editar Ver Insertar PLC  Programa  Herramientas Wentana  Ayuda =
D i = v Tl e, A | B AL T LU | z
mREEREOE &8 E E

: = [Mombre de Progeama : MuewoProgramat] =y

—_§ MuevoProyvecto =1

= BD MNuevoPLCI[CILM] Offline [Mombre de Secoitn : Secciont]

532 Simbolos
@ Configurar tabla de EfS v unic Jorrn s ssand
: &) Configuracicn é

G Mematia { H
= 8, Programas 7 vresserrer oo >

= @ MuevoProgramal {00}

; =2 simbolos

: ! @ Seccionl 2 |
: - END | |

B M— Inserbar-blogue de Funcidn r Ciag. Relés

| 4EF Textao Estructurado
desde archivo...
Proteccion de bloques de Funcidn 4
'v Permitir situar
| Oculbar L]
4] | | 2|
', Provecte / | Flotar en wentana principal Direccion o valar: | Comentario! |
Muevo blogue de funcidn de relé: i El) - Offline [ | linea de programa ] f_ﬁ, oy |
Propiedades —
E5 & & 1502

<4 Inicio [ s

...... *
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Hacemos click sobre diagrama de reles y a contibnatebajo de bloque de funcion nos
sale Bloque de funcionl, podemos cambiarle el nentbicontinuar trabajando y cambiarle el
nombre al final, para cambiar el nombre nos sitismercima del nombre y pulsamos el boton
izquierdo del ratosn y del menu contextual queegeseleccionamos Renombrar.

Para comenzar la creacion del blogue hacemos dbbkesobre el nombre y nos sale una
pantalla como la que se muestra a continuacion.

™ Sin titulo - CX-Programmer - [NuevoPLC1.BlogqueDeFuncioni [Reles FB]]

@ Archivo  Editar Wer Imsertar PLC  Programa  Herramienkas Wentana  Awuda
NEH R ER| L -1
QO Q| SE RS AW | —Oo g EEEL X |3 S2HE
NEFRROE &2 [ EH g8 o %) .
A=l | Mombre JTipo de datos | AT | Yalor in... | Ret... | Comentatio
=] {% MuewaProvecto
= B0 MuevoPLC1[C 1 M] Offling
- =3 Simbolos
i ' Configurar tabla de Ef5 Internas | Entradas J Salidas J Entrada Salida J Externas
-] Configuracicn e
g Memoria a : *
=) % Programas ;
: =) 4@ NuevoPngramal (U ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, =
i 24 Simbolos
B Secciént
; -fg END
=-TF Bloques de funcidn
-HF BlogueDeFuncidnl
¥
4 | b | >
) F'ro_}_-ecto{ T I MNombre: Direccidn o valor: | Comentatio:
Pulsar F1, para Avuda [ 'NuevlnljF‘I:(.fll(Red.:D,ando:'U) - Offline [ [ :Iiﬁea.de'ﬁrdgrama'D"(D,.D)

.En el podemos ver que tenemos que declarar dstitipos de variables para la
programacion del modulo.

Los nombres de las variables no pueden ser igwalles que estan reservadas para el
automata. Por ejemplo no podemos crear una variabhada WO0.0, porque esta reservada para el
automata.

En la zona de variables internas escribiremos eibmne de las variables que van a ser
utilizadas dentro del bloque de funcion.
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Tendremos que decir de que tipo son, en la sitplesta podemos ver las mas utilizadas.

BOOL de tipo 1-0 normalmente es para reles augsiar
COUNTER de tipo contador para definir un contadores

TIMER para definir un contador.
INT para guardar valores para cargar temporizadooesitadores.

Las variables pueden ser declaradas en cualquimento durante la programacion.

Las variables de entrada son las variables patdakes daremos informacion al bloque de

funcién para que funcione.

Las variables de salida son las variables poruasef| bloque de funcidn da los resultados y
podemos conectar a nuestro programa.

En el siguiente ejemplo podemos ver como creamaslagque de funcién de un arranque

estrella triangulo para poder ser usado en cualguiegrama. En los pasos anteriores nos emos
guedado en la pantalla donde tenemos que cres&wcld) lo primero que tenemos que tener claro
es el esquema de arranque estrella tiangulo y sl@daables de entrada, salida e internas que

tenemos que utilizar.

Como variables de entrada tendremos las siguigatebles:

Rele_Termico rele térmico de tipo BOOL

Pul_Paro pulsador de parada de tipo BOOL

Pul_Marcha pulsador de marcha de tipo BOOL

Tiempo tiempo de espera para el paso de estréflangulo de tipo INT porque es
un valor que estara entre 0001 y 9999.

Como variables de salida tendremos:
Linea contactor de linea de tipo BOOL
Estrella contactor de estrella de tipo BOOL
Triangulo contactor de triangulo de tipo BOOL

Como variables internas tendremos:

Temporizador variable de tipo TIMER encargado d#&amoel tiempo de espera para
pasar de estrella a triangulo
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Para poder declarar estas variables no ponemosnende la pantalla donde se encuentran
las variables y primero pulsamos sobre la pestaiatipgb de variable que deseamos crear y
pulsamos el boton izquierdo del raton y nos apagesguiente menu

Insertar Yariable, ..
Insertar variable 3
Peqgar

Buscar...
Reemplazar...

De este menu seleccionamos la opcion de insent@bl@y el cuadro que aparece podemos
escribir la informacion para declarar la varialele,la cual se nos pide el nombre de la variable /En
el nombre no podemos usar caracteres especiales aoemtos, espacios en blanco letra i etc.),
seleccionar el tipo de variable y en el cuadroaaentario podemos escribir un comentario sobre
la variable. Las otras dos opciones las dejamo® astan.

Nueva variahle E|
wobre: |
Tipo de Dato:  |BOOL vl Cancelar
Usa; |Internu:| ﬂ &vanzada,..

Walor inicial: FALSE »| [ PRetener

Comentario:

NOTA en las pestafias de entrada y salida apareosnvariables declaradas por el
programa,NO SE PUEDEN BORRAR NI EDITAR SON PARA EL FUNCIONAM IENTO
DEL BLOQUE. La de entrada es la que se usa para activar eudlg la de salida indica el
correcto funcionamiento del bloque (No quiere dgoe nuestro bloque funcione sino que no tiene
ningun error de programacion).
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Después de esto tenemos que dibujar el esque rdelgae usando como nombre de los
contactos las variables que hemos declarado, remfachialgo parecido a esto:

91 Sin titulo - CX-Programmer - [NuevoPLC1.BlogueDeFuncion1 [Reles FB]]
Archivo  Editar  Wer Insertar PLC Programa  Simulacion  Herramientas Ventana Awvuda

DEE Rk SR BB R 2 ax% (02 [o1a®
a o Q “ SEBEE(EE LA | — @ T
DERROS BB L vss @8

Narmbre | Tipo de d... | AT J Walar. ., | Re... I Comentatio |
EMC BOOL FALSE Indica ejecucion exita...
Linea Bl FALSE

Estrella Bl FaLSE

Triangulo BOOL FALSE

Internas I Entradas Salidas Entrada Salida Externas

Rele_Termico Pul_Parada Pul_Marcha
" 1 | O

Triangulz Temparizadar Estrella
11 11 O

Eztrella Temporizador Trigngula
| | |
I 1 I N

Tk I Temporizador de 100 ms (]

Temporizador | | MOmero de temporizador

Tietmpo Yalor seleccionado

w
>

=1 3] Mombre: Direccidn o walor Comenkario;

Pulsar F1, para Avuda [ ZNu-évoPLCIﬁR-e-':I:D, Nod-:-:D) - Offline | inea de [:-rograma o (EI,- {i}]

Una vez terminado el bloque tenemos que guardarlel elisco para poder reutilizarlo en
mas programas. Lo primero que tenemos que haces datguardarlo es cambiarle el nombre para
que podamos identificarlo mas faciimente, ya que plefecto tiene el nombre de
BolqueDeFuncionl y con este nombre nos sera diieilsaber para que vale. Para cambiar el
nombre nos ponemos con el ratdn sobre el nombuoalactpulsamos el botdn izquierdo del raton
seleccionamoRenombraren el menu contextual que aparece, yo le he péestoqueEs_Trian.

Ahora tenemos que guardarlo en el disco para potiliezarlo después. Para guardarlo
volvemos ha hacer click con el botén izquierdordébn sobre el bloque y seleccionan@sardar
bloque de funcién a archivponemos un nombre y lo guardamos en cualquigetarpor defecto
el programa lo guarda en una carpeta que el tiefieida y cuando deseamos cargar uno siempre
va ha esa carpeta.

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri Rev.2010.10
Pagina 50 de 125



Instalaciones Automatizadas de Vivienda
4 ‘‘‘‘‘ Autématas programables

ATEGORRI
TARTANGA

e
ERANDIO

3.8.2 Pasos para cargar y utilizar un bloque de funcion.

Creamos un nuevo proyecto o abrimos uno que esteme@®do y nos ponemos sobre
bloque de funcidly con el boton izquierdo del raton hacemos clicdnyel menu que aparece nos
ponemos sobrensertar bloque de funcion desgeen el nuevo mend que aparece seleccionamos
desde archivoNo aparece la carpeta por defecto donde el prog@umada los bloques, si lo
tenemos en otro lugar tenemos que navegar a l@teagpdisco donde lo tengamos guardado.
Seleccionamos el bloque o bloques que deseematainea nuestro proyecto y ya estan cargados.
Durante la realizacion del proyecto podemos inséltaques en cualquier momento, asi como crear
nuevos.

Después de cargado el bloque el proyecto apareleend@nera que se ve en la foto.

2 Sin titulo - CX-Programmer - [NuevoPLC1.NuevoProgramal.Seccion1 [Diagramal]
Archiva Editar Wer Inserkar PLC Programa  Simulacidn  Herramientas Yentana Avuda

e Sk &8 B - thESIL | @ TN |[e 8% B,
L 'g_gz '_ IE-_; ?,’;‘ﬁﬁ T 5 - O 7 - v i, @lﬁl
DERBDE AFEERE| DS &R (B8

T{% MuevoProyecto

= B3 NuevoPLCL[CI1M] Offline
=3 simbolos
B Corfigurar tabla de E/S v unidad P 3
Configuracidn e 3
St Memaria : :
= % Programas Ee b v
= @ MuevoProgramal (00)
54 simbolos
B Seccidnl
- END
Bl 3} Eloques de funcidn
-4F ArranqueEs_Trian

== o [Mombre de Programa : MuevoProgramst] s
[Mombre de Seccidn : Seccidnt]

=
K | IS
PTO.'_r'BCtO/ =l Mombre: Direccian o valor; Comentario;

Pulsar F1, para Avuda ZNu'evoPLtl(Reﬂ:U,Nodo:U) - OFffline linea de brograma i} (El,' o)

Para poder usar el bloque tenemos que pulsar sbdyeton de insertar bloque de los
botones de la barra de herramientas

| — O @ & &5 00 )

|
“funrinn ;f
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Cuando pulsamos sonre la pantalla de programacidresta herramienta seleccionada nos
aparece un cuadro de dialogo donte aparecen toddsdques de funcion que tenemos afiadidos a
nuestro proyecto y tenemos que seleccionar el @seetnos insertar en el proyecto. También
tenemos que dar un nombre ha este bloque de fymgi@ntiene que ser diferente en todos los
casos.

ueva llamada de blogue de funcion X |

Ejemplo FE: | j
Definicion FE: |.ﬁ.rranqueEs_Trian j Cancelar

Después de poner un nombre nos aparecera algoidquaeda fotografia que vemos a
continuacion.

o= Sin titulo - CX-Programmer - [NuevoPLC1.NuevoProgramal.Seccidn1 [Diagrama]]

Archivo  Editar  Wer Inmsertar PLC  Programa  Simulacion  Herramientas  Ventana  Ayuda — {8

Dl h Sk $8aE - #MESY DTN AW &
K & &ie e B E | L s = s 5 | 52
DEERBROS S2EE@E 28l vxs (ag T
2 = 1 [Mombre de Programs - NuevoProgramat ] “al
= 3:? MuevoProyecto a =
= @ MuevoPLC 1[CI1r] OFfline [Mombre de Seccidn : Seccidnl]
24 simbolos
: - Configurar tabla de EJS y unidad Wotor_1
- Configuracion
L Memoria ArrancueEs_Trian
=G4 Programas (BOOL) (BOOL)
i Bl @ MuevoProgramal (00) {EN EMO L
: -4 Simbolos —
- Seccioni (BOOL) (BooL)
H - B END -{Rele_Termico Linea
= F Blogues de funcisn
i JE i
ArrangueEs_Trian s B060L)
4Pul_Parada Estrella -
(BOOL) (BOOL)
4Pul_Marcha Trigngula |-
(IMNT)
JTiempo
=
Kl | i
s Proyectn;_( 3] 1 Mombre: Direccion o valor: Comentario;
Pulsar F1, para Ayuda | ZNuevoPLCl(ReH:U,Nodo:U) - Offline linga de prograrﬁa u] (El‘e -1

En el podemos ver todas las entradas y salidaxmgaenos cuando hicimos el bloque de
funcidén. Ahora nos falta rellenar todos los datesesarios para hacer que el bloque de funcién
funcione.

Lo primero que tenemos que hacer es poner la entrad activa el bloque de funcion, si
deseamos que el bloque de funcidn siempre se ejetilizaremos un contacto abierto de un rele
gue siempre esta en ON, que en el caso del autéguatausamos se llama’P_on”, Hay que
consultar la documentaciéon de cada automata pder saal es este rele en otros modelos de
automatas OMRON?”, Una vez que hemos puesto ladmtta funcionamiento del bloque tenemos
que poner una salida que verifica el correcto fummmiento del bloque.Esto dltimo podemos
hacerlo con un rele del area de trabajo “W”.
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Después de esto tenemos que usar de la barrardentartas el botén de
nuevo parametro de bloque de funcion, que podemds @n la siguiente fotografia.

-,

“Parametro ™

- EH T-EJ de bloque

Haciendo click sobre cada entrada o salida podgmosr el paramento que deseemos sobre
nuestro bloque y de esta manera quedara termirsddyncionar en nuestro programa.

Un blogue se puede repetir tantas veces lo necesteen un programa, lo Unico que
tenemos que hacer es cambiar el hombre que le deatasvez que lo insertamos en nuestro
programa.

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri Rev.2010.10
Pagina 53 de 125



LE.FPS-G.B.LH.I
ATEGORRI

Instalaciones Automatizadas de Vivienda
Corrientes portadoras X-10

TARTANGA

‘—"—’/
ERANDTIDO

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri
Rev.2010.10

Pagina 54 de 125



Instalaciones Automatizadas de Vivienda
ATEGOTI Corrientes portadoras X-10

‘J’/
ERANDTIDO

4 Sistema X-10

El protocolo de comunicacion X-10 es un estandaatio en mandar sefales binarias por la
propia red eléctrica denominado como corrientesadoras que comenzé a desarrollarse en el afio
1978 por una serie de empresas de EEUU.

Ademas el protocolo X-10 dispone de una serie derfates con los cuales puede
comunicarse con otros sistemas.

El principio fundamental es la de mandar unas sefialéctricas de diferente frecuencia
dentro de la misma red eléctrica. La frecuencidadeefial de informacion es de 120 kHz y la de
energia eléctrica es de 50Hz.

Las transmisiones X-10 se sincronizan con el pasoOpde la corriente alterna y los

aparatos X-10 insertan una onda cuadrada con asoemaximo de 1Qis desde el paso por cero
de la corriente eléctrica.

La informacion se codifica en cddigo binario, demhanera que la aparicion de un pulso de
120 kHz de una duracion de 1 milisegundo es ufelayisencia de dicha sefial es un 0.

50 Hz
120 Hz
s

1ms

—_—
3,333 ms
6,667 ms
10 ms

Después de ver como se manda las sefales est@nfamtelegrama con una serie de datos
en codigo binario que mas tarde veremos.

Estos telegramas son escuchados por todos lost@pap@e estén conectados a la red de

nuestra instalacion y que solo respondera a lal skftpue reconozca el cédigo mandado por el
emisor..
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La actuacion sobre uno de los aparatos de la atsbal desembocara en el envio de un
codigo llamado telegrama y que esta codificad@adgguiente manera:

Caodigo de inicio o cabecera que siempre es 11biig4
Caddigo de casa H1, H2, H3, H4 (4 bits) de la AhistP.
Caodigo de aparato, n

Cdbdigo de numero de funcién D1, D2, D4 D8 D16 @)bit

nnnn

Ejemplo de un telegrama

"

11100110 0 1101010 1 1
111 0 1 | L1 1 1

1110 0110 11100

Caodigo Codigo Tecla “2"

inicio casa "A"

La transmision de un telegrama completo de X-10lemnfl ciclos de corriente. Los dos
primeros ciclos son el cédigo de inicio, los cuaiguientes el cédigo de casa (letras de A-P) y los
cinco ciclos restantes son el numero del elementd @ddigo de funcidbn que deseamos que se
realice

Como podemos ver por el nimero maximo de numeddigos de casa que son 16 (de A-
P) y el numero maximo de numero de aparato quel6pel sistema X-10 puede direccionar un
numero maximo de elementos de 256 aparatos. Qaeuparvivienda es mas que suficiente y por
lo tanto podemos deducir que este es un sistenugad para instalar en viviendas o pequefios
locales.

También hemos visto que la comunicacion se regl@ala propia red eléctrica y por lo
tanto no es necesaria ninguna instalacion auxitlar,esta manera es facil de instalar en una
vivienda con una instalacion anterior y sin la satad de tener ningln ordenador para programar o
hacer que funcione nuestra instalacion, pero sigpser usado para visualizar el estado de nuestra
instalacion.
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En la tabla de que esta mas abajo tienes los ®dig® se mandan en el sistema X-10

CODIGOS DE CASA CODIGOS DE UNIDAD (NUMERO)

H1 H2 H4 H8 D1 D2 D4 D8 D16
A 0 1 1 0 1 0 1 1 0 0
B 1 1 1 0 2 1 1 1 0 0
Cc 0 0 1 0 3 0 1 1 0 0
D 1 0 1 0 4 1 0 1 0 0
E 0 0 0 1 5 0 0 0 1 0
F 1 0 0 1 6 1 0 0 1 0
G 0 1 0 1 7 0 1 0 1 0
H 1 1 0 1 8 1 1 0 1 0
| 0 1 1 1 9 0 1 1 1 0
J 1 1 1 1 10 1 1 1 1 0
K 0 0 1 1 1 0 0 1 1 0
L 1 0 1 ) 1 12 1 0 1 1 0
M 0 0 0 0 13 0 0 0 0 0
N 1 0 0 0 14 1 0 0 0 0
o 0 1 0 0 15 0 1 0 0 0
P 1 1 0 0 16 1 1 0 0 0
Funciones: Apagar todas las unidades 0 0 0 0 1
Encender todas las luces 0 0 0 1 1
Encender 0 0 1 0 1
Apagar 0 0 1 1 1
Atenuar intensidad 0 1 0 0 1
Aumentar intensidad 0 1 0 1 1
Cédigos de funcion que se afiaden para controladores OEM (Original Equipment Manufacturer)
Apagar todas las luces 0 1 1 0 1
Cédigo extendido 0’ 1 1 1 1
Peticién de saludo (1) 1 0 0 0 1
Aceptacion de saludo 1 0 0 1
Atenuacion preestablecida (2) 1 0 1 X 1
Datos extendidos (analégicos) (3) 1 1 0 0 1
Estado = on 1 1 0 1 1
Estado = off 1 1 17 0 1
Peticién de estado 1 1 1 1 1
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Los diferentes fabricantes de equipos X-10 utilizados, el mismo protocolo de
comunicacion y todos los equipos son compatiblé® eflos.

La instalacion difiere poco de las convencionalefagio que el sistema usa la propia red
eléctrica para comunicarse no es necesario coloiceyin tipo de bus de comunicacion, a
diferencia de otros sistemas.

El formato o la topologia de la instalacion es ltotmte flexible y se puede cambiar
cualquier direccién con solo actuar sobre los dagupfios conmutadores que poseen cada uno de
los componentes del sistema X-10.

Lo Unico que debemos de tener en cuenta a la legparnkr este sistema es que tenemos que
aislarlo del exterior para que no se interfieraons sistemas o que otros lo hagan en el nuestro,
dado que toda la red eléctrica esta interconexmniddrmalmente con el contador deberia de ser
suficiente pero conviene instalar un filtro a larada de nuestra vivienda o local para evitar esto.

Si la instalacion eléctrica es trifasica tenemas igstalar un filtro en cada fase, que ademas
hacen de acoplador de fases, de esta manera wicapanectado por ejemplo en la fase L1 pueda
gobernar otros colocados en la fase L2 o L3.

L1L2L3 N Sofial X-10
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Estructura de un sistema X-10

Dentro de los aparatos podemos encontrar los agagatpotrados como un aparato normal
de

Médulos carril DIN:

- Filtro senal
- Interruptor relé
- Atenuador

Médulos de pared
para luces:

Encendido/apagado
y atenuadores

ESTRUCTURA DEL SISTEMA

Detector exterior
con sensibilidad
de luz

230V Méddulos de enchufe

para aparatos

Sirena exterior .
Modulos de enchufe

para lamparas

Detector de movimientos Seguridad técnica:
Deteccion de fugas
de gas y agua,
incendios

instalacion eléctrica o del tipo enchufable quecal®ca en cualquier enchufe de la instalacion
eléctrica.

La instalacidon eléctrica debe tener los mismoisias de proteccion que una instalaciéon
normal y cumplir la misma reglamentacion.

El conexionado de estos equipos es muy sencillmalmente llevan rotulado en el propio
componente las conexiones que se tienen que medlaainica diferencia con los componentes
normales es que todos ellos tienen que estar ahaena 220V.

Las bornas de conexion vienen indicadas popéara la entrada de alimentacion la N para el
neutro de alimentacion, laiLpara la salida de alimentacidon hacia el receptan £ para realizar la
conmutacién mediante pulsadores normales

Ademas de la conexidon tienen que ser direccionagiastacion que se realiza actuando
sobre dos pequefios interruptores que tienen inGps.
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En el primero denominado “CASA” una letra de la@sta la P y en el segundo el numero
del aparato desde el 1 hasta el 16.

Es conveniente que todos los aparatos de un misomp gespondan al mismo tipo de
CASA y asi cuando queremos actuar sobre todosallmsez es mas facil.

En cualquier momento podemos cambiar el codigoada wino de ellos y asi cambiar el
funcionamiento de la instalacion sin temer que ficati el cableado de la misma..

Dentro de la simbologia de este sistema no hay defiaido y algunos fabricantes han
desarrollados algunos que se muestran en la tatdacdntinuacion y que no son faciles de usar

Tabla de simbolos.
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040201

130807

130405
Codigos

040201
040402
040403
040408
040501
040704
040804
080501
100201
130402
130404
130405
130803
130807
130808
139901
139903
200102

040804

Instalaciones Automatizadas de Vivienda

040402 040408

100201 130803

130808 139901

080501 040403 Sensor

humos

Definicién

Interface programador para PC
Receptor de RFcon Médulo aparato
Mando remoto por RF

Interruptores de pared por RF
Controlador telefénico remoto

Filtro acoplador

Minicontrol por infrarrojos

Mando distancia universal mixto
Médulo de control de persianas
Médulo aparato (16 A)

Médulo de aparato interruptor de pared
Médulo de aparato carril DIN
Médulo-de ldmpara

Médulo de lampara interruptor de pared
Médulo de lampara carril DIN

Madulo universal

Mddulo bidireccional

Médulo adaptador de alarmas

040501

130404

139903

Sensor
gas

Sensor
movimiento

Lémpara

Corrientes portadoras X-10

i

040704

130402

200102

Elec.
vélvula

Motor

Sonda
agua

&

4.1 DESCRIPCION DE COMPONENTES

4.1.1 Sensor de presencia exterior X-10

Diodo de control
y programacion

Botdn

HOME/ON
vepdiialll
Jose M2 Lambatrri
Rev.2010.10
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Botén
I INIT/OEE

DESCRICION

Detecta cualquier movimiento de calor que se proalen su radio de accion y lo codifica
mandandolo via radio a un receptor de sefalesadie frecuencia que lo traspasa a la red
eléctrica .

El aparato es totalmente programable y esta alademnor dos pilas.

El detector tiene un indicador que se enciendeadar una sefal o al pulsar el boton de
TEST.

Silo que hace es parpadear debidamente hay qusasdas pilas del aparato.
Podemos programarlo para que funcione solo de rmduoeante todo el dia.

Puede hacer que una luz u otro dispositivo funca®sele 1 minuto hasta 256 minutos.
INSTALACION

El detector puede ser instalado en el exterior @lenterior de los edificios a una altura
aproximada de 2 metros del suelo.

Para probar el detector podemos pulsar el botoH@ESE/ON para activar la salida Al
(predeterminada) y el botdbn UNIT/OFF para apagarla.
Estos botones estan situados bajo la tapa deldss pi

PROGRAMACION
Configurar la direccion de numero de aparato.

Pulsar la tecla UNIT/OFF durante 5segundos. Unadj& parpadeara tantas veces como el
numero de aparato tenga (Por ejemplo 3 vecesrsiraero de aparato es 3). Si pasan mas de 3
segundos se sale del modo de programacion.

Para cambiar este numero de aparato, sin dejar pesade tres segundos pulsar la tecla
UNIT/OFF tantas veces como numero de aparato omeeraonfigurar y mantener pulsado el boton
en la ultima vez para grabar la nueva direccion.
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Configurar la letra de casa.

El proceso es similar al de nUmero de aparato getace con el botén de HOUSE/ONN.

Configurar funcionamiento solo noche o dia/noche

1.- Para configurar el funcionamiento de dia/ngohisar el botén UNIT/OFF, la luz roja
parpadeara y después pulsar el boton de HOUSE/@dh@uS5 segundos. La luz roja parpadeara y

la verde se encenderd, pasados 5 segundos lgdwserencendera una o dos veces.

2.- Presionando la tecla de HOUSE/ON una vez derdisegundos, la luz roja se encendera
una vez el aparato estara activado para funciotatas horas.

3. Configurar el aparato solo para funcionamiermtcturno.
Repita el paso numero 1

2.- Pulse la tecla HOUSE/ON dos veces y la sigaiersz mantenerla pulsada durante 3
segundos, la luz roja parpadearda dos veces, demesiara el detector estara ajustado para su
funcionamiento solo de noche.

Duracion del tiempo de encendido de la luz.

1.- Presionar la tecla de HOUSE/ON vy la luz rojgppdeara.

2.- Pulsar la tecla de UNIT/OFF una vez durantedisdos, y dependiendo del numero de
veces que la luz parpadee viendo la tabla 3.4.teswls el tiempo que tiene programado el
detector.
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3.- Presione de nuevo la tecla UNIT/OFF una vearter3 segundos, la luz roja parpadeara
una vez de esta manera el sensor activara la hantgul minuto.

4.- Para programar el tiempo que desee primerautteria tabla 3.4.1 para ver el numero de
pulsaciones que necesita para el tiempo que dgsstaray después pulse la tecla UNIT/OFF tantas
veces como se necesario, en la ultima pulsaciotemga pulsada la tecla durante 3 segundos para
que el valor quede almacenado en la memoria..

En esta Ultima pulsacion el sensor mostrara copaplaos del led rojo cuantas veces lo ha
pulsado

Tabla de tiempos 4.3.1

Pulsaciones Tiempo en minutos
1 1

2 2

3 4

4 8

5 16
6 32
7 64
8 128
9 256

4.1.2 INTERRUPTOR PERSIANAS

Posicion de
programacion

Codigo CASA
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Cédigo APARATO

Este modulo esta disefiado para el control de n®ottegersianas. El accionamiento puede
ser desde el mismo aparato pulsando los botonsshidda y bajada que posee o desde cualquier
aparato X-10 que tenga la misma direccién del dotuae persianas y sea capaz de accionar
aparatos de control de persianas.

Este aparato también esta dotado de un contra@aerido de la persiana mediante tiempo
programable. Para programar este tiempo tenemosimae el conmutador de CASA (conmutador
rojo) en un punto situado entre las letras O y Araado con y pulsar el botén de bajar hasta que
la persiana este abajo, soltar y pulsar el botorsudeda hasta que la persiana este arriba, los
tiempos ya se han ajustado. Poner el conmutadarposicion de CASA que se necesite.

De forma manual realizando una pulsacion cortebd&in de subida o bajada hacemos que
la persiana suba o baje completamente.

Con una pulsacion larga sobre dichos botones posla@justar la persiana hasta el sitio que
nos interese.

Desde cualquier mando X-10 pulsando el On hacemes lg persiana se cierre
completamente y pulsando el Off hacemos que lagmerse abrira completamente, con el botén de
atenuacion podemos ajustar la persiana en la pogigcie se desee.

Con los microinterruptores que el actuador possecdionamos el cédigo de casa y el
codigo de aparato que deseemos darle.

Para conectar el aparato es sumamente facil tmraro bornes identificados como N, L,
UP y DN.

En las conexiones N y L realizamos la alimentaciéhmismo y los bornes de UP y de DN
la conexion del motor de la persiana.
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4.1.3 INTERRUPTOR/REGULADOR PARA LAMPARA DE
MURAL

Codigo de casa

Caddigo de
aparato

Fusible de
proteccion

Permite la conexién y regulacion de lamparas ineaoehtes de un minimo de 60 W hasta
500 W.

Tiene funciéon de menoria con la cual recuerda\alrde luminosidad en el momento del
apagado.
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Con los pulsadores que tiene en el mismo aparafmede conseguir con una pulsacion
corta del pulsador superior encender la lamparanyuna pulsacién sostenida la regulacion de la
luminosidad de lampara hasta su maximo nivel.

Con el pulsador inferior, con una pulsacion codapaga la lampara y con una pulsacion
larga la regulacién de la luminosidad de la lamasta el minimo nivel

Entre la entrada L del aparato y la entrada auxfligpodemos instalar un pulsador para
controlar el funcionamiento del aparato en modooterasomo si del mismo aparato se tratara.

Con los dos microinterruptores que posee podenresdibnar el aparato para que puede
responder a la accion de otros aparatos incluided sistema X-10.

La conexion del aparato es sumamente facil, ebdoses N y L se conecta la alimentacion
del aparato (Directamente a 220 V) y entre losé®irl y el N se conecta la lampara.

4.1.4 INTERRUPTOR DE APARATO PARA MURAL MODULO
DE APARATO

Caddigo de casa

Caodigo de
aparato

Es muy similar al anterior pero con la diferenceaglie no puede efectuar regulacion de
luminosidad.

Solo tiene un contacto libre de potencial paraneleadido de cualquier carga hasta una
potencia maxima de 2000W.
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La configuracion del aparato se realiza mediansedios conmutadores rotativos, con los
cuales podemos dar al aparato la direccion deycakanumero de aparato, para que responda a los
mandatos de otros aparatos dentro del sistema X-10

4.1.5 MODULO UNIVERSAL

Apagar todos

Selector
Botdn de tes Sz
S'eIeCtor T POWERHOUSE
codiac :'ln_,snm:r
Tipo de
salida
Bornes  de Modo de
conexion funcionamiento
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Esta especialmente indicado para accionar apadatdsajo voltaje mediante un contacto
libre de potencial con un maximo de 5 A a24 V.

Podemos accionar un rel€, una sirena o los desrsstal mismo tiempo.

Se puede seleccionar el funcionamiento de tres sndidtintos.

Solo relé

Solo sirena

Sirenay relé

Y de los tres modos anteriores podemos hacer gue&bnamiento sea de tipo continuo o
de tipo momentaneo o solo temporalmente.

Poniendo el conmutador de modo de funcionamientonedo “MOMENTANY?”, al recibir
un telegrama de ON el relé o la sirena se coneliteante 2 segundos y después se apagan. Si el
aparato recibe un telegrama de OFF no responde.

En la posicion “CONTINUOUS” al recibir un ON el élo la sirena se conectan
permanentemente hasta recibir un telegrama de OFF.

La direccion del aparato se establece mediantant@suptores rotativos instalados en el
frontal del aparato.

También dispone de dos pulsadores de ON y de OfBHgaonexion manual de la salida.

4.1.6 ADAPTADOR DE ALARMA

Selector de

tipo de entrada

Selector modo de
funcionamiento

Entrada de sefal
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Este aparato se utiliza para poder meter sefaleapdeatos ajenos al sistema X-10
(termostatos, pulsadores normales, detectoresettuegpde puertas, sensores de humo, de incendio
etc.) dentro del sistema

Por la entrada se pueden meter sefales e bajgev{@ta8 v. AC,DC) o por el cierre de un
contacto libre de potencial.

Mediante unos conmutadores podemos seleccionarqueel de los 3 modos de
funcionamiento que el aparato posee.

Modo 1 Enciende todos los aparatos de tipo lamgaeaestén en el mismo codigo de casa
gue el adaptador de alarma. Cuando la entradad@@éss estos aparatos de iluminacion continuaran
funcionando.

Modo 2 Enciende todos los aparatos que estén cabddijo de casa se encienden y
mientras la entrada este activa los aparatos peapadCuando cesa la entrada los aparatos de
iluminacion contindan encendidos.

Modo 3 Enciende cualquier aparato que tenga eboddiel actuador cuando la entrada esta
cerrada y los apaga cuando cesa la entrada.

Para configurar el tipo de entrada tenemos un ctadoucon dos posiciones.

Modo A
Para cuando la entrada es de baja tension.

Modo B
Para cuando se utiliza una entrada libre de patenci

Con el boton de TEST podemos simular la entradaryet botén de ALL UNITS OFF
hacemos que todas las unidades que tengan el roéiign del adaptador se pongan en OFF.

NO CONECTAR NUNCA LA ENTRADA A TENSIONES SUPERIORES12 V.
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4.1.7 RECEPTOR X-10 RF
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Este aparato esta disefiado para recibir las sefmlles aparatos que mandan sefiales de RF
y acoplarlas a la red para que las reciban losatgma los cuales va destinado.

También posee una salida que puede ser direcciadoadigo de casa pero el numero del
aparato siempre es 1.

4.1.8 MANDO REMOTO 8 EN 1

Es un mando a distancia que se compone de 8 martistancia en uno de los cuales 7 son
de infrarrojos y 1 de radiofrecuencia.

Es capaz de controlar con 6 de los mandos de riajoarcaso todos los aparatos de audio y
video del mercado que utilicen sistemas de coptoinfrarrojos.

El séptimo mando de infrarrojos esta destinadastéérsa X-10, con el podemos accionar
cualquier aparato X-10.
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Para hacer que el mando funcione como X-10 haypqglsar el boton X-10 (es el logotipo
de la casa)

El cédigo de casa esta seleccionado en el mandeng fjue ser cambiado mediante
programacion del mando.

Para seleccionar el nimero del aparato se pulsaneéro en el mando y después con las
teclas:

CHANNEL + Encender

CHANNEL- Apagar

VOLUME + Aumentar intensidad de luz
VOLUME - Reducir intensidad de luz
POWER Enciende todas las luces
MUTE Apaga todas los luces

4.1.9 FILTRO ACOPLADOR
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Este
filtro se utiliza para filtrar las sefales de ed&y de salida del sistema X-10 para que otro isuar
no influya en nuestra instalacion y nosotros esteleotro usuario.
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5 Introduccion al Bus EIB

Hace algun tiempo comenzé a oirse el tema de tificies inteligentes”, pero a mi parecer
esto no es correcto y ademas personalmente estozco de miedo.

Para mi modo de pensar inteligencia es pensari poiss10 y ho depender de lo que otras
personas me programen y de tomar decisiones eromento dado.

Pero esto no sucede en estos edificios, que a gartihora llamaremos DOMOTICOS, no
son capaces de pensar; sino de tomar una serieedsiodes prefijadas con anterioridad de
pendiendo de los valores que reciben de una sesersores instalados en el edificio.

Estas instalaciones obedecen ordenes del tipo:

Enciende la luz si es de noche y apagala si efade d

Mantén
la calefaccion a 18°

Este tipo de edificios tienen que reunir una seei€aracteristicas que se pueden agrupar de
la siguiente forma:
FLEXIBLES:

Tienen que permitir la ampliacion.

Deben de permitir el cambio de los programas ycagbnes inicialmente instaladas.
INTEGRACION:

Los sistemas domoticos tienen que permitir la mrateign de todas las diferentes funciones
que se deseen gobernar dentro del edificio asi @nomnservacion reparacion y mantenimiento.

Las funciones que generalmente soportan los aufiee pueden englobar dentro de cuatro
tipos:

La funcién de gestion: optimizacion del contratol@® compafias eléctricas, optimizacion
del funcionamiento de la climatizacion y la optiagon del grupo electrégeno.
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Funcién confort: regulacion automatica de la terapga ambiental, gobierno

descentralizado o centralizado. Mando a distaneidadiluminacion, persianas o cualquier otro
elemento que se desee.

Funcion de seguridad: deteccion automatica de peesealarma ntiintrusion, alarma contra
incendios, alarma antigas,..., etc.

Funcion de comunicacion: debera permitir el comaog con el sistema a distancia, de tal
forma que se pueda conocer el estado de funciontonile las diversas cargas que se controlan.
Recepcion a distancia de informacién de las alagquashayan saltado.

[+Optimizacion del contrato de las +Regulacion automatica de la
Cias. eléctricas temperatura ambiental.
FOptmizacion del funcionamiento HGobiemo descentralizado o
de Ia climatizacion centralizado.
FOptimizacion del grupo tMando a distancia de la
electrogeno. iluminacion

GESTION ot

| - CONFORT

Control del edificio

SEGURIDAD | | -

COMUNICACION
FDeteccton automatica, t LﬂETLll'ﬂ a dJ‘i.tﬂl'H'_‘lEl del estadg
. . de funcionamiento
+Alarma antiintrusion. R o di o d
+ Alarma contraincendios. mm?miﬁﬁ 3& :t;‘]’:; e
" N L

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri
Rev.2010.10

Pagina 77 de 125



LE.FPS-G.B.LH.I
ATEGORRI

Instalaciones Automatizadas de Vivienda
Bus KNX-EIB Descripcion

TARTANGA
‘—‘-'—’/
ERANDTIDO

5.1 El sistema EIB

El sistema EIB ha sido desarrollado dentro deledontde la Unién Europea con el fin de
hacer frente a las posibles importaciones de ptodimmético proveniente del mercado americano
y del mercado japonés, donde estos sistemas hardegarrollados en el tiempo, anticipandose a
Europa.

El sistema EIB realiza la transmision de sefales medio de un cable Bus, el cual
constituye el medio de comunicacion para todos domponentes del sistema. Todos los
componentes del sistema, tienen la posibilidacdhti#dambiar datos e informacion a través de este
par trenzado.

Como primera consecuencia de esto, se entresdéaillanstalacion del cableado y una
reduccion importante, en la cantidad de conductguesse utilizan en la instalacién eléctrica. Esto
da como resultado, una reduccion de las posibgisiate fuego y una reduccion importante en el
tiempo de la instalacion.

El programa E.T.S. (EIB Tool Software) ha sido daso para hacer frente a las
necesidades de la Ingenieria en los edificios, ggmpnando una ayuda efectiva a arquitectos y
aparejadores, asi como a las mismas Ingenierias.

L 8 ETS2

1.1 Service Helease B [991025])
Copyright [C] 1998-1999. EIBA =.c.

All rights reserved

ETS5*® iz a registered trademark of EIBA 5. c.
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El sistema EIB por sus posibilidades encuentra sxima utilidad en los edificios
industriales, ya que permite controlar todas laxifines, tanto de una manera descentralizada
como de una manera centralizada, permitiendo egadizeraciones logicas y condicionales.
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Las principales ventajas que ofrece el sistema E&an
situadas en un ahorro de los crecientes costasetlgia y de los costes de funcionamiento.

De una manera sencilla, el sistema permite optinglzaso de energia:

"La luz solamente se enciende donde se necesita".
"Las habitaciones solamente se calientan cuanda estipadas.”

Por medio de utilizar adecuadamente la energipiisge realizar una menor contratacion de
la potencia, beneficiandose por tanto, de un pagmomen la factura.

Los costes de funcionamiento pueden ser reducid@és de un continuo seguimiento de
los datos de funcionamiento, mientras que paraktéenaumenta la efectividad de la instalacion.
De esta manera, los costes de mantenimiento, tardi@minuiran.

Los cambios de uso pueden ser realizados de unaraneépida y sencilla, cuando una
habitacién, una planta o todo el edificio enteroavaer utilizado de una manera diferente. Esto
requiere una gran cantidad de recableado, sin gmlcan el sistema EIB, esto puede ser llevado al
minimo estricto.

En este concepto de ahorro de energia, el sistagtdepontrolar: el aire acondicionado, la
iluminacion, los sistemas de ventilacion, la calef@n, la seguridad de la instalacion (anti-
incendios, antiinundacion), las persianas y laiggeste carga, ademas de permitir la visualizacion
de todos los estados de funcionamiento que corglaiatema.
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5.2 DIFERENCIAS ENTRE UNA INSTALACION CONVENCIONAL Y UNA
INSTALACION EIB

4 Instalaciones Automatizadas de Vivienda

Supongamos que deseamos controlar la calefacadnvahtanas y dos lamparas y realizar
un sistema de intrusion por medio de sensores dendsidad, detectores de movimiento,
programadores horarios, reguladores, pulsadonesoies de temperatura.

Realizando esto por medio de una instalacion caniweal, observamos que existe un gran
namero de cableado que deben de conectar lo geleeb=mento de control, regulador, termostato,
sensor de luz, detector de movimientos, etc. cencégas que queremos controlar (lamparas,
persianas, etc.) en tanto que con el sistema E8&alcon conectar todos los aparatos al Bus y la
informacion discurre por el mismo, dando lugar @ weduccion en el cableado y a una fécil
instalacion del mismo.
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Instalacién convencional

Instalacion con EIB

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambarri
Rev.2010.10
Pagina 81 de 125



LE.FPS-G.B.LH.I
ATEGORRI
TARTANGA

Instalaciones Automatizadas de Vivienda
Bus KNX-EIB Descripcion

‘*”—’/
ERANDTIDO

5.3 TRANSMISION DE LA INFORMACION EN EL
BUS

5.3.1 EL TELEGRAMA

Cuando se produce una accion (p.e. se acciona lshdau), el mecanismo envia un
telegrama al bus, pudiendo ocurrir los siguientgsisstos:

Si el bus no esta ocupado durante el tiempo tl corfmmo, comienza el proceso de
emision. Una vez emitido el telegrama, el mecanisramprueba durante el tiempo t2 si la
recepcion es correcta, y todos los mecanismos guesva dirigido, envian simultaneamente un
acuse de recibo.

Si la recepcion del telegrama es incorrecta, eicedel mismo se vuelve a repetir; este
proceso puede darse hasta tres veces.

Si el telegrama manda un mensaje diciendo quesekbta ocupado, el producto que envia
el telegrama espera durante un momento y lo traestainuevo.

Finalmente, si el mecanismo que envia el telegnameecibe acceso al bus, interrumpe su
transmision.
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5.3.2 TOPOLOGIA DEL SISTEMA EIB

El bus necesita para trabajar un par trenzadoaklecstandard utilizado generalmente
contiene dos pares, uno es dedicado a la trangndsida sefial, mientras que el segundo puede ser
utilizado para servicios complementarios de alimeidn.

La instalacién del bus se puede realizar de la raameée deseemos: en linea, en arbol o en

estrella. La Unica opcidn no permitida es erraralonktalacion, es decir, no permite crear una
instalacion en anillo.

Linea Estrella

JEN ANILLO
CERRADC NO
PERMITIDO!

El sistema EIB es un sistema que trabaja a 24 0dr.Jgpque necesita la instalacion de una
fuente de alimentacidén que nos transforme los 238n\V24 V.; estos 24 V. se pasan por un filtro,
que permite que la alimentacion y la transmisiénirdermacion sea lo mas limpia posible.

Asimismo, se coloca también un conector que nosiigempasar del bus para perfil DIN al cable
bus.
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5.3.2.1 LA LINEA

La minima unidad que compone una instalacion daérsia bus EIB, se denomina linea.
Esta linea puede tener una longitud maxima de In@i60 tal como se aprecia en la figura, la sefal
disminuye fuertemente en tanto en cuanto la lodgitel cable es mayor, ya que los mecanismos
conectados al bus y el mismo bus actian a modmddiguador de seial.

4 Instalaciones Automatizadas de Vivienda

La distancia maxima entre mecanismos EIB debe ser0f) mts., puesto que si existe
colisibn entre telegramas, ésta es la distanciaimaa la que actua el algoritmo CSMACA.
( protocolo de comunicacion).

La distancia entre la fuente de alimentacion y wtanismo EIB es de 350 mts como
méximo, con el fin de que no se pierda tension diela la longitud de la linea; es decir, el
mecanismo envia una semionda negativa que se cempen la semionda positiva que envia la
fuente de alimentacion. Para que dicha semiondaiygopueda llegar a su destino, la distancia
entre la fuente de alimentacion y el mecanismajeb® exceder de los 350m.

En cada linea se pueden colocar hasta 64 mecani&inné@mero exacto de mecanismos,
dependera de la capacidad de la fuente de aliméntgcde los productos existentes, ya que los
acopladores de linea y los repetidores tambiémsmanismos del bus.

El sistema permite dos segmentos de bus conectatagés de repetidores; la capacidad de
conexién de la linea se puede por tanto doblaa Pada uno de estos segmentos se necesita una
fuente de alimentacion adicional, donde la distaeaitre éstas debe ser de 200 m como minimo.

En principio una linea puede tener hasta 4 segmemdolinea conectados a través de
repetidores, por lo que, la capacidad de la lirgqausde ampliar hasta 256 mecanismos.

Los repetidores solamente pueden ser conectadparalelo, sin embargo, se recomienda
en un primer paso realizar la instalacion sin uesorepetidores. Los repetidores solamente se
permiten para instalaciones muy largas.
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5.3.2.2 ElI AREA

Con la ayuda de acopladores de linea, se puedatteorhasta 15 lineas para formar un
area EIB. Por medio de estos acopladores de ltwmsamecanismos en diferentes lineas tienen
ahora la posibilidad de intercambiar mensajes\eésrde la linea principal. Esta linea principalia s
vez tampoco puede exceder los 1.000 mts.; la magistancia entre dos mecanismos es de 700
mts. y entre la fuente de alimentacion y un mecanide 350 mts.
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5.3.3 EL SISTEMA TOTAL

Con la ayuda de acopladores de area se puedelmaster 15 de éstas, dando lugar al sistema
completo.

Ahora dos mecanismos EIB en diferentes areas, ntidaeposibilidad de intercambiar
mensajes a través del acoplador de linea y el atopde area. Las restricciones impuestas en los
dos apartados anteriores se mantienen igualmente.
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total de una instalaciéon con bus EIB
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El modo de instalacion de las lineas, areas o lfmeipal, sera
siempre la misma: se necesitara una fuente derateién para alimentar la linea correspondiente
(linea de mecanismos, linea principal o linea da)aun filtro que nos depure esta alimentacion de
24 V., y un conector que nos pase la alimentacgibais de perfil DIN al bus cable; a continuacion
se colocaran acopladores de linea, acopladoresedednada, segun corresponda, y finalmente se
"colgaran” de cada una de las lineas, tanto sensoreo actuadores hasta llegar como mucho a un
méaximo de 64 mecanismos.
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5.3.4 EL CABLE DEL BUS

4 Instalaciones Automatizadas de Vivienda

El cable Bus, se trata de un par trenzado de Odéameetro con un doble apantallamiento;
un apantallamiento plastico y un apantallamientttio®. Asimismo, incluye un hilo separado con
el fin de separar este apantallamiento metalicaidi&nte exterior plastico.

Tipo: FYCYM 2x2x0.8 Pantalla metalica
Tipo: -¥{ST)}Y Zx2x08

Apantalamientoe plastico

La principal caracteristica de este cable bus espgumite la instalacion del bus junto a la
red eléctrica de 230 V. Ademas:

1 Es recomendable que el cable bus se encuentedao® junto al de 230 V para evitar
posibles interferencias.

2 El bus, nunca debe ser instalado junto a otrle@ple no esté protegido.
3 Debe existir una distancia adecuada entre € lelisistema de pararrayos.
4 Todo cable bus debe estar marcado por la eti@liBta BUS.

El esquema eléctrico que se muestra a continuan@mda tanto las resistencias lineales
como las capacidades del cable bus.

Los valores tanto resistenciales como capacitiara pl cable bus "PYCYM 2*2*0.8" son
de 72 Ohm/km y 0,12 uF/km (para 800 Hz) respectergm Esto supone un tiempo de retraso de:
tr = 72 Ohm * 0.12 ?F = 9 us/km. Si a esto afadiela®traso existente al final del cable (Ua)
debido a la subida no instantanea de la sefiam@negue por ejemplo el tiempo de retraso (tv) en
un conductor de 700 m es de 10 ?s aproximadamente.

Tanto el empalme de los diferentes conductores@uean el bus como la unién de dicho
cable con todos los mecanismos EIB, se realizargalio de conectores para elementos bus. Este
tipo de conexiones se realiza de forma automéagicanfngun tipo de tornillos), por lo que para una
mayor comodidad a la hora de trabajar con estedipsistemas de conexion, el bus ha de ser un
cable rigido.

El hecho de que el cable bus sea un par trenzaule del cual sélo se va a usar dos hilos,
implica la posibilidad de tener un par de resefa posibles usos adicionales de la transmision de
informacion.
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5.3.5 EL PROGRAMA E.T.S. (EIB TOOL
SOFTWARE)

El E.T.S. se trata de un programa para la plawifice disefio y puesta en marcha para la
instalacion EIB.

Este programa estad pensado especialmente pardeetivaw de arquitectos e ingenieros,
ademas del colectivo de instaladores.

La distribucién de este programa se realiza poriorge la Asociacion EIBA.

El E.T.S. permite realizar el registro de todos dtzgos relativos al proyecto; permite
asimismo crear el disefio de la instalacion, inaldgetodos los mecanismos de los productos que
se necesitan, independientemente que estos predsetm del EIB o de cualquier otro tipo de
producto. Finalmente, este programa permite tanhi@nesta en marcha de toda la instalacion.
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Los requisitos que debe cumplir un PC para podabajar con el E.T.S. deben ser
principalmente los que vienen especificados peistéma operativo Microsoft Windows. Se ha de
tener en cuenta que el E.T.S. esta basado en nmgraero de bases de datos relacionales, y por
tanto realiza frecuentes usos del disco duro depcbador.

El E.T.S. usa diferentes colores en sus menus taltss) esto requiere por un lado una gran
capacidad de almacenaje, pero como contrapartielguess una gran claridad en la vision y una
facilidad de uso.

Por tanto, para obtener dptimos resultados conTeBEbajo Windows, se debe de elegir un
disco duro rapido y un buen equipo grafico. Comgrelgrama no necesita la presencia de un
coprocesador aritmético, se pueden obtener buesaados con un PC cuyo microprocesador sea
un 486 SX.

Requisitos minimos

1 PC compatible con microprocesador 386 DX, a 2%MH

2 4 megabytes de memoria RAM.

3 200 megabytes de disco duro.

4 40 megabytes de espacio libre (minimo).

5 1 unidad de disco de 1.44 megabytes.

6 Tarjeta gréafica VGA.

7 Monitor color de 14"

8 Raton.

9 Un puerto de salida en serie libre (ademas dat@para el raton).

10 Impresora o plotter.
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5.4 PUESTA EN MARCHA

5.4.1 DIRECCION FISICA

Durante la fase de planificacion, el programa E.V&adjudicando una direccién fisica a
todos aquellos productos que hemos ido sefialando.

Esta direccion fisica tiene como objetivo solamdatédentificacion de cada uno de los
elementos conectados al bus. Asimismo, se utibiamsente con fines de diagndstico en el sentido
de saber si el mecanismo esta bien programado o no.

Todos los mecanismos que estan unidos al bus tenpropia y explicita direccion fisica.

De una manera vulgar se podria asociar la dired@s@a con el bautizo de una persona.

La informacion que viene en esta direccion fisg#aesiguiente:

1 Area en el que esta el mecanismo.

2 Linea en la que se encuentra el mecanismo deéatdacha area.

3 Numero del mecanismo existente dentro de dicleali
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5.4.2 DIRECCION DE GRUPO

Los sensores y actuadores para que funcionen ¢anjente se unen a través de lo que se
denomina la direccién de grupo. Esta direccion mpa se trata del mismo cddigo que envia el

sensor y a continuacion escucha el actuador, yfuneeona segun los parametros introducidos por
la anterior fase de disefio.

La direccién de grupo es completamente indeperaigamia direccion fisica.

De una manera vulgar se podria decir que la divaadée grupo es la profesion que realiza
un mecanismo EIB.
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5.4.3 ADJUDICACION DE LAS DIRECCIONES
FISICAS AL MODELO

Para la adjudicacion de las direcciones fisicasaelo, se conecta primero el ordenador al
bus por medio de un interface RS 232 y a contidmaesé procede de la siguiente manera:

1 Se pulsa el boton del acoplador al bus.
2 El led se enciende.
3 El programa E.T.S. adjudica la direccion fisiaste acoplador al bus a través del PC.

4 Una vez finalizado el proceso, el led se apaga.

1101
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5.4.4 ADJUDICACION DE LA FUNCION DEL PRODUCTO

Para la adjudicacion de la funcion del productoprelgrama E.T.S. realiza la carga del
programa de funcionamiento automaticamente, siesigad de pulsar el led en algiin mecanismo
de la instalacion.

Para la adjudicacion de la funcion del producta, tpato, tendremos siempre un producto
bus, un acoplador al bus, mas un software de agitcaue nos dara como resultado un sensor o0 un
actuador.

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri
Rev.2010.10
Pagina 95 de 125



Componentes y programas

1E.FPS-G.B.LH.I
ATEGORRI
TARTANGA

Instalaciones Automatizadas de Vivienda ,1

V’zr
ERANDTIO

CmOneTgs ¥ prozamd

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri
Rev.2010.10
Pagina 96 de 125



Componentes y programas

LE.FPS-GB.LH.I
ATEGORRI
TARTANGA

; Instalaciones Automatizadas de Vivienda

v’/r
ERANDTIO

6 Bus EIB componentes

‘ ¥ |5
6.1 Sensor pulsador Ref 9601BA l[ @ ,» 9602BA ,» 9622BA

6.1.1 Conexion LED /1

Manda telegramas de ON con el pulsador superiae 9HEF con el inferior, El led puede
indicar el estado del objeto o la situacion defrajma

Por el objeto de comunicacién telegrama de conexianda el telegrama de ON/Off a los
actuadores.

Cambia color se relaciona cuando queremos quedelnidique el estado del elemento
controlado.

6.1.2 Conexion regulacion LED /1

Con una pulsacién corta sobre el boton de ON o BE @acemos que el actuador se
encienda o apague, con una pulsacion larga sobreikmos botones conseguimos que la luz se
regule.

Por el objeto de comunicacion telegrama de conexianda el telegrama de ON/OFF a los
actuadores.

Por el objeto de regulacion relativa se mandalegjtama de valor relativo para regular la
luminosidad de la lampara.

NOTA: En este aparato no hay objeto de comunicaeidrgque se asigna automaticamente,
pero si en los parametros podemos seleccionardiiairel valor del aparato o la situacion del
mismo. También es posible cambiar el funcionamieetactuador a simple pulsador.
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6.1.3 Conexion persiana LED /1.

Permite mediante la pulsacién corta del pulsadpeor o inferior el movimiento de una
persiana lama a lama o mediante la pulsacion largabida o bajada total de la persiana.

El objeto de comunicacion subir/bajar persiana hgoe la persiana suba o baje
completamente.

El objeto ajuste de celosia hace que la persianpiste lama a lama.

NOTA: En este aparato no hay objeto de comunicaeidrgque se asigna automaticamente,
pero si en los parametros podemos seleccionardiiairel valor del aparato o la situacion del
mismo. También es posible cambiar el funcionamieetactuador a simple pulsador.

6.1.4 Conexion flanco asignacion flexible.

Mediante esta aplicaciéon podemos hacer que cadaleias botones del aparato, tanto el
superior como el inferior manden telegramas alpadsados o soltados y ademas a diferentes
objetos (EI numero de objetos aumenta dependieetimudnero de canales de los pulsadores).
Mediante los parametros podemos hacer que se MANDBN, OFF o CAMBIO tanto para el
pulsador inferior como para el superior y al puisaoltar el boton.

Tiene mudltiples objetos de comunicacion todos etlesconexién, el numero de objetos

depende del numero de botones del sensor. El kediepudicar el valor de uno de los objetos o la
situacion del mecanismo.

6.1.5 VALOR [EIS 6] LED /1

Podemos mandar valores entre 0 y 255 , ajustablesgarametros del aparato, al pulsar el
boton superior o el inferior.

El objeto telegrama de valor manda valores asighadolos parametros (hay tantos como
botones tenga el sensor).

Cambia color lo relacionamos con el actuador querequos que indigue su estado, el led
cambia de color solo cuando los valores son 0 860 2

! CAMBIO realiza el cambio de estado del elementrs@| que actua es decir si esta en ON lo pagaFacO
viceversa.
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6.2 Sensor pulsador 9644 II ©

6.2.1 Conexion regulacion /7

Permite la conexion y desconexion con el botén ieago de lamparas asi como su
regulacion con el derecho.

Por el objeto de conexién enciende o apagar lapdéas, este objeto se manda por el boton
izquierdo del sensor.

Por el de regulacion relativa hacemos la reguladéna lampara, se manda por el botén
derecho con una pulsacion larga.

6.2.2 Persiana /4.

Este programa es como el que se describe en & fpuhpero en lugar de usar la pulsacion
corta o larga la regulacion se realiza con el qld para subir/bajar completamente y con el
derecho para ajustar la celosia.

6.3 Regulador incandescente 9653.1 m

6.3.1 Valor de conexion regulacion.

Permite el apagado y encendido de lamparas inceentes, la entrada de control exterior
esta desactivada.

El objeto conexidn recibe el telegrama de conegidiesconexion.
El objeto regulacién relativa recibe el telegrareaeulacion.
El objeto valor de luminosidad recibe el valor deinosidad que deseamos que tenga el

regulador desde 0 para 0% de luminosidad hastgp&&bel 100%. También mediante este objeto
podemos lee el valor actual del regulador.

6.3.2 Valor conexion regulacion entrada auxiliar

Es igual al anterior pero la entrada auxiliar estavada.
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6.4 Salida binaria carril din de 2 canales 9689

6.4.1 Conexion prioridad por defecto.

Controla dos salidas independientes para su camexid@esconexion instantanea. Por
parametros podemos seleccionar si el contactonestaalmente abierto o cerrado y la reaccion de
este aparato ante la falta o la recuperacion d& BU

Por el objeto conexién recibe el telegrama de ddnex desconexion.

6.4.2 Conexion logica estado pro defecto.

Es un programa como el anterior pero ademas tier@osibilidad de poder hacer una
conexioén logica AND u OR con dos entradas. Cuarafivaanos la conexion légica aparecen dos
objetos de comunicacion nuevos donde podemos elogidelegramas de las entradas con los que
deseamos realizar la dicha conexion légica.

6.4.3 Conexion tiempo temporizacion a la desconexion.

En su funcionamiento normal hace que podamos matai@hto la conexiébn como la
desconexion de cada salida individualmente. Tampigte funcionar como un temporizador a la
desconexion y por lo tanto la reacciéon a la comexé§ instantdnea pero a la desconexion
temporizada. Las dos salidas son independientegegen ejecutar aplicaciones de este programa
independientes. Por lo ademas es idéntica en skydtis descritos en el punto 4.1 y siguientes.

6.4.4 Conexion logica tiempo temporizacion a la desconexion.

Es como se describe en el punto anterior pero equé hace referencia a los objetos
coincide con los del punto 9.4.3.
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6.5 Actuador falso techo 2 salidas binarias 9652

6.5.1 Conexion prioridad estado entrada exterior.

Permite la conexién de las salidas y ademas edlposontrolarlas con las entradas
auxiliares. También es posible establecer el eslatioontacto en reposo y la reaccién ante la falta
del BUS. En estos mismos parametros podemos désrala entrada auxiliar. Los parametros
pueden ser distintos para cada salida.

Conexion/entrada auxiliar Permite la activaciGhad¢uador, hay uno para cada salida.

6.5.2 Conexion logica conexion a las desconexion Entrada auxiliar

Permite en funcionamiento normal la conexion deacsalida instantaneamente, con la
posibilidad de realizar una conexién l6gica con eaisadas de tipo OR o ANDEN los parametro
podemos modificar de conexién instantdnea a temgutai a la desconexion, apareciendo los
parametros de tiempo para la desconexion. La entaxiliar no se puede desactivar y también es
posible configurar la reaccién del actuador anfalta del bus.

Conexion/entrada aux, por este objeto el actuadoibe el telegrama de conexion y
desconexion. Hay uno por cada salida.

6.5.3 Entrada exterior de persiana

Permite el control de un motor de persiana, empéametros podemos ajustar el tiempo de
accionamiento del relé para la subida y baja wala persiana asi como el tiempo desactivacion
para el ajuste de la celosia.

Ajuste de la celosia, mediante este objeto segeaditelegrama de ajuste de la celosia.

Subir/bajar persiana, mediante este objeto se reeda persiana para abrirse totalmente o
cerrarse.

Subir Alarma de viento, entrada de alarma parasabtotalmente, Tiene mas utilidad con
toldos que con persianas.

2 Al activar el tipo de conexion légica aparecendbjetos de comunicacion para dichas operaciompsas.

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambatrri
Rev.2010.10
Pagina 101 de 125



Componentes y programas

1E.FPS-G.B.LH.I
ATEGORRI
TARTANGA

Instalaciones Automatizadas de Vivienda F

‘———"”"
ERANDTIO

6.5.4 Calefaccion

Funciona en combinacion con el termostato paraaacisistemas de calefaccion o de frio,
podemos seleccionar el estado en reposo de ldasglila reaccion ante la falta del bus (Ojo tiene
errores de traduccion).

Telegrama de conexion, el actuador recibe el tetegrde On/Off, hay uno por canal.

Telegrama de indicacion de fallo, recibe un telegrale fallo del termostato para realizar
parada.
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6.6 Salida binaria a relé de 4 canales 9689.3 m

6.6.1 Conexion prioridad estado por defecto.

Realiza la conexion desconexién independiente dka ama de las salidas. pudiendo
establecer el estado en reposo del relé asi coreadaion ante la falta del bus.

El telegrama de conexion lo recibe por el objetwes@n, que hay uno por cada salida.

6.6.2 Conexion logica estado por defecto.

Es similar a la 9.6.1 pero tiene la opcion de realuna conexion légica con dos entradas de
tipo AND u OR, aparecen nuevos objetos de comuidinaa seleccionar este parametro y sera del
tipo Conexion OR si se selecciona de tipo OR.

6.6.3 Conexion logica por defecto tiempo.

Es similar a la descrita en el capitulo 9.6.2 garobién tiene la posibilidad de temporizar la
conexion como la desconexion.

6.6.4 Conexion logica temporizacion a la desconexion..

Permite en funcionamiento normal la conexion deacsalida instantaneamente, con la
posibilidad de realizar una conexion logica con eéasadas de tipo OR o AND. En los parametro
podemos modificar de conexidn instantdnea a tergudai a la desconexion, apareciendo los
parametros de tiempo para la desconexion.
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6.7 Entrada binaria 4 canales din Ref. 9695

6.7.1 Conexion

Es capaz de mandar un telegrama de ON o de OFdlepdo si la pulsaciéon es larga o
corta y también de CAMBIO, cada entrada es indeipatel y puede ser programada diferente.
Podemos configurar si el pulsador conectado attads esta normalmente abierto o cerrado.

Posee 4 objetos de comunicacion por los cuales anksdtelegramas de cada una de las
entradas.

6.7.2 Conexion regulacion

Con las cuatro entradas podemos controlar 2 aatesdbas entradas hacen tandem y
quedan unidas A/B y C/D para actuar casi como $easores pulsadores pero con alguna opcion
mas. Es posible configurar estas entradas para&lgqegulador actie normalmente o para que sea
capaz de regular por tantos por ciento estableckiosiltimo caso podemos quitar la regulacion y
hacer solo de interruptor, Los dos grupos de easradn independientes y pueden tener diferentes
parametros.

Telegrama de conexién pulsada corta, enciende gadpdampara hay un objeto por cada
grupo de salidas.

Telegrama de regulacion pulsada larga, regula fainlosidad dependiendo del tipo de
parametros que seleccionemos en la pantalla comdemte.

6.7.3 Conexion flanco ciclico

Es capaz de mandar un tipo de telegrama al cdrpaisador i al abrirlo, en los parametros
podemos establecer el tipo de telegrama que deseaaadar con cada uno de los pulsadores.

Telegrama de conexién, manda el telegrama que tenseteccionado por parametros. Hay
uno por cada entrada
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6.7.4 Conexion persiana /7

Realiza el control de una persiana por cada 2 dadralambién es capaz de asignar el
funcionamiento como interruptor a dos de las easadlas otras dos como control de persiana.

Tiene dos objetos de conexidn por cada dos entratapara la pulsacion corta y otra para
la larga, si modificamos los parametros y lo cotingrs en interruptor cambian los objetos de
conexion de esas entradas pasando a ser telegemcwexion de cada una de las entradas. Los
tipos de telegrama pueden se cambiados en los e

6.7.5 Conexion regulacion persiana /1

Este programa es algo especial y en las dos eatfd@apodemos ajustarlas de manera que
sean dos tipos de regulacién luminosa una delréfadivo (la lampara varia de iluminacion a pasos
pequefios) o de tipo escalonada (ponemos en lomeos los escalonamientos que deseemos) y
por ultimo como simple interruptor.

En las entradas C/D tenemos por defecto un sistiermagulacion de persianas como el que
ya conocemos y podemos cambiar esta entradas iat@oaiptor.

Los objetos de conexion son los tipos de siempe ee varian con el tipo de parametros
gue tengamos seleccionados.

6.7.6 Conexion persiana /1

Los grupos de entradas A/B y C/D se comportan ceemsores de persiana normales, con
pulsacién carta y larga. Podemos por parametrgsatgama cambiar estos y convertir las entradas
en pulsadores normales.Los parametros son comessedlien en 9.7.3. y en 9.7.4

6.7.7 Valor flanco ciclico.

A través de cada una de las entradas podemos mandategrama de valor tanto en el
flanco de subida (al pulsar) como en el flanco@ada (al soltar) estos valores estan comprendidos
entra 0 y 255. También es posible retardar el edgldelegrama con la asignacion de tiempos en
los parametros de cada una de las entradas.

6.7.8 Conexion regulacion persianas /5
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Los dos primeras entradas se comportan como urdadeguy las dos ultimas como un

sensor de persianas estas dos ultimas también rppeetecambiadas por funcionamiento como
interruptor.

I

6.8 Reloj programador de 2 canales Ref 9664.1 U

6.8.1 Conexion /4

El aparato manda un telegrama de tipo ON/OFF o CKMBependiendo de como le
pongamos los parametros a la reaccién de ON dglaelel OFF del reloj.

Dentro de los objetos de comunicacion hay un talegrde conexién por cada uno de los
canales que posea el relo;.

6.8.2 Conexion valor /1

El programa es practicamente parecido al anteeoo pdemas de mandar el ON u OFF
también es capaz de mandar valores de tipo numénica O y 255.por parametros podemos anular
el telegrama de conexion.

Los objetos de comunicacion ademas de los desenitgsinto 8.1.1.1 aparece otro de tipo
telegrama de valor por el que se manda el valoteggtengamos asignado entre 0y 255.
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6.9 Sensor interruptor crepuscular Ref 9666

6.9.1 Conexioén regulacion valor /1

El sensor manda telegramas cuando esta por engroadebajo del umbral que le tenemos
indicado, puede mandar al mismo tiempo un telegrden®N o de OFF y otro de valor, el envio
del telegrama se puede retrasar para evitar fadaagbras.

Objeto de activacion que es para activar el semsiesactivarlo

Objeto de telegrama de valor de luminosidad mamdsalor del valor actual leido por el
sensor.

Telegrama de regulacion relativa, manda un val@vipmente seleccionado en los
parametros al estar por encima o por debajo det dal sensor.

Telegrama de conexién, manda un ON o un OFF cuastiopor debajo o por encima del
valor seleccionado. El tipo puede ser variado smpayametros o anulado.

NOTA: el ajuste del valor se realiza manualmentermmpotenciometro situado en el propio
aparato.
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6.10 Sensor de movimientos infrarrojo Ref 9641

6.10.1 Conexion ON/OFF /1

Manda un telegrama de On al detectar movimientooyde off al dejar de detectarlo.

Activacion detector de movimiento, el sensor reaibeelegrama para que se active o este
inactivo.

Activacion sensor de luminosidad, el sensor reaibdelegrama de activacion de la sonda
de luminosidad y solo funcione por debajo del urinbue le regulemos con el potenciometro que
posee el sensor

Telegrama de conexion, el sensor manda el telegcaarao detecta.

6.10.2 Conexion ciclico ON /1

El funcionamiento es parecido al anterior pero snbnda telegramas de On, por lo tanto
tenemos que prever que el actuador se desconeaégan tiempo.

Telegrama de conexion, manda ciclicamente telegra®#On.
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6.11 Termostato Ref 9640 H

6.11.1 Continuo calor frio conexion /2 (Resumen)

Con este programa podemos mediante los pardmetmosolar tanto un sistema de
calefaccion cono de aire acondicionado y un sistel@aclimatizacion dependiendo de los
parametros que seleccionemos. El termostato tienealor de temperatura de consigna y después
podemos ajustar la temperatura de noche y la derasiptroduciendo unos valores con los que
rebajamos el numero de grados para dichos funcieméms (estos valores son en décimas, esto
quiere decir que si deseamos bajar la temperatutageado tenemos que escribir valor 10).

Hay una temperatura de proteccion contra heladss mgetemos también en grados
directamente

La ruleta exterior sirve para aumentar o dismihog valores de parametrizacion en un
namero de grados que definimos en los parametidsrdeostato.

Este aparato tiene una gran cantidad de objeta®mnicacion, aqui definimos los mas
habituales

Temperatura de la habitacion, el termostato mamtienperatura ambiente.

Punto de referencia. Valor actual del termostata geparo.

Funcionamiento confort, recibe un telegrama de @p&@a pasar a modo confort/Standby.
Funcionamiento noche, recibe el telegrama parar psanodo confort/standby a modo

noche.

Calor, manda un telegrama por el que accionatelhs@ésde calefaccién. (cuando cambiamos
los parametros del modo de funcionamiento estenpgra desaparece o se ve incrementado por
otros como el de frio etc.)
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6.12 Receptor mando a distancia infrarrojo Ref 9630 BAM

6.12.1 Persiana /1

Realiza el control y ajuste de celosia de persiaoés hay posibilitada de actuar sobre
cuatro objetos, pudiendo asignar al 5° el objetodpseemos.

Por cada objeto hay dos telegramas uno de sulair/b@diante pulsacion larga y otro de

ajuste de celosia mediante pulsacién corta.

6.12.2 Conexion regulacion/3

Realiza labores de conexion y desconexion asi aemegulacion de 3 objetos los botones
4 y 5 no tiene asignacion y si deseamos darle algoto podemos hacer que en el botbn 1y 5
tengan el mismo objeto.

En los objetos de comunicacion aparece uno de gmmgxotro de regulacion por cada
objeto.

6.12.3 Conexion /2

Podemos asignar a cada uno de los pulsadores ddbraadistancia un telegrama de On/Off
y a un boton el telegrama de Off este ultimo tigne ser definido por parametros.

Telegrama de conexion, hay uno por cada uno deoimmes del mando

Telegrama de conexién(On), uno pro cada boténpdeMil y M2. Solo mandan telegramas
de On.

Telegrama de conexion(OFF), este es el botén dg @finda un telegrama de Off a todos
los aparatos.
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6.13 Teleswich Ref 9636 BA (Resumen)

Este aparato no tiene parametros de configuraci@myayor parte de la programacién hay
que realizarla directamente sobre el propio aparato

Desde los objetos de comunicacién O hasta el baaon telegrama de tipo On/OFF para
mostrar en la pantalla un mensaje, previamentaguoaflo.

Por los objetos 6 y 7 al recibir telegrama de Oapalrato realiza una llamada telefénica a el
numero que tengamos preprogramado en ese objeto.
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7 Crear un proyecto nuevo

Primero abrimos el programa ETS2 en el menu dekpcogramas>ETS2 y nos aparece la
pantalla siguiente.

FETS2 M
ETS2 Ver Apuda

CYE =R N E |

Configuracion | Dsfio Prove |Puesta marcha| Admin Proye [Admin Produc | Cenversion Salir

Después pulsamos el boton de disefio de proyeetoedb menl ETS”>Disefio de proyecto,
echo esto aparece una nueva pantalla como la gue sn la que podremos crear un proyecto
nuevo o editar uno que ya existe.

z== ET52 Disefio de proyecto - Vista de edificio [Practical]

Propecta  Editar Dizefio Opciones Wer ‘“entana Apuda

Listo. 1 PAIl
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El primer boton abre un proyecto que esta en ebdyscon el segundo creamos un proyecto
nuevo, cCOomo NOsSOtros queremos uno nuevo pulsamassegunda opcién, todo esto se puede
realizar también desde los menus del programagsenoas rapido desde los botones.

.. 3 ET52 D. b = n P n R S
== H Editar datos de proyecto x|

Broyecto Ed

General I Hizstoria I Seguridad I Linea de areas I
Abrir || Muewd

Hombre de proyecto

Huamero de proyecto

Direccion de cliente

Direccion de proyecto

Hamero de contrato I

FPersona de contacto

Fecha de inicio [28-03-2001
Fecha de finalizacidn Ii
Fecha de conversion li
Fecha de importacidn Ii

Estadisticas... I Contrasefia... I

Aceptar I Cancelar Avuda I

Fulsar F1

En esta pantalla rellenaremos los datos del proysato el mas importante es el de nombre
del proyecto todos los demas no tienes importansi@lo sirven para orientarnos en los proyectos
gue tenemos creados.

Pulsar el botén de aceptar para que los datosgsabados y el proyecto creado.

Después de esto nos aparece una vista de projaotdh Vista de edificio. Esta vista no es
necesaria y para mi modo de entender lo mejor esmmaziarla. Nota: no cerrar es vista solo
minimizarla, si la cierras, cierras el proyecto.

Después de esto pulsa el boton de vista topogréficale aremos un disefio de nuestra
instalacion poniendo Areas dentro de las areasekiyedentro de las lineas Aparatos. Proceso que
iremos viendo en las siguientes paginas.
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&= ETS2 Disefio de proyecto - ¥ista de topologia [Taller]
Broyecto  Editar Disefic Dpcoiones  Y¥er “Yentana Swuda

&) Wista de topologia [Taller] =
@ Area Lines | Aparsto

= o]

< | »
Listo. [ [PAD.0

Para poder crear Lineas hay que pulsar el iconlindas en la vista de topografia y sin
soltar el botdn del raton arrastrar hasta la carpeh el nombre de nuestro proyecto

o= ETS2 Disefio de proyecto - ¥ista de i ] S|
Fropecto Editar Dizefic Opciones Yer “entana Aypuda

=3 DE

Ahrir huewo

2= Vista de topolo Nombre Im =
FEH ares Lir Direccién n [1..151
Descripcion ’
Llave I
Medio fisico |Twisled Pair ;Il oo
™ tiene su propio System ID
System ID
Aceptar I Cancelar I Ayuda |
. -
4] | [

Listo. [ [

Después de hacer esto aparece el cuadro de diddogie podemos cambiar el nombre y el
numero del area que deseamos insertar.
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Creadas las areas que necesitamos metemos detdaateas las lineas que deseemos de la
misma manera, pinchando el boton de linea y aaradir hasta el area donde deseemos insertar la
linea. De la misma manera aparece un cuadro degdialonde podemos escribir el nombre de la

linea que deseemos.

on, ET52 Disefio de

Propecto  Editar  Dis

=R

@ Area E Lir
I—@ 111 Plarta 1

pro:

efic Opcione: Wer Wentana Apuda

=1ol x|

Editar linea B
Mombre IAIumhladuI
Direccidn |1 [1...12]
Descripcion ’
Llave I
Medio fisico |Twisled Pair d|
I |tiene su| propio System 1D

System 1D

Aceptar | C | Avuda |

-

nid | Descripcion

4]

Lista.

Después de crear todas las lineas tenemos queduoirdos aparatos que van dentro de cada
linea que se realiza de la misma forma que antegiote, pulsar el boton de aparatos y arrastrar el
aparato hasta la linea donde deseemos insertarlo.

El proceso de seleccidon de los aparatos es el omplicado del proceso dado que existen
muchos y ademas el mismo aparato tiene diferemtgrgmas dependiendo del proceso que se

desee ejecutar.
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En el cuadro de busqueda que aparece se hacend@daia que sigue.
Seleccionar el fabricante del producto en nuestiso ABB.
Seleccionar la familia de producto por ejemplo &ilids alpha nea.
Seleccionar el tipo de producto por ejemplo Pulsatople

Seleccionar el programa que deseemos para estat@peaida aparato tiene una serie de
programas adjuntos y en el sistema de busquedsiamonely claro y lo mejor es dejarlo en blanco.

Pulsar el boton de encontrar, y el programa masim relacionados con la busqueda que
hemos indicado como se muestra en el dibujo que sig

Buscar producto }
W~ |aBB | Fabricante |ABE
= |Pulsador alpha nea LI| Familia de productos |Pulsadol alpha nea
v |Pulsador simple LI| Tipo de producto |Pulsadol simple
= | LI| Programa |Conexi6n Redulacion LED A
| | Twisted Pair || Medio fisico |
r HNombre de producto |Sensol pulsador de 1 canal.
| Nimero de pedido [6115-..

E status: Aceptar

Fabricante | Familia de prod| Tipo de pro| Himero de pedi| Hombre de producto

I'I:| Pulzadoar alpha ... - Sensor pulzador de 1 canal, Ret . 96
'I:| ABB Pulzador alpha ... Pulsador =i... B115-. Senszor pulzador de 1 canal, Ref.: 98
'I:| ABB Pulzador alpha ... Pulsador =i... 6115-.. Sensor pulsador de 1 canal, Ref.: 96

lll—|_| ABE Pulzadar alpha ... Pulzador =i 6113-.. Sensor pulsador de 1 canal, Ref.:iSILI

Insertar Cemar Producto. .. Ayuda I

En el se puede ver los programas relacionados lcapagato que se desea utilizar, aqui
tenemos que buscar el programa mas adecuadolssbéegqueda pulsamos la ventana de Programa
hay podemos delimitar los programas que apareegr#nblusqueda.

Para insertar el elemento en nuestro proyecto posiéacer doble click sobre el elemento o
pulsar insertar, cada vez que hagamos esto elgmaginsertara una copia del elemento en nuestro
programa.
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El programa se ocupara automaticamente de darcdiredisica a cada aparato que
insertemos.

Después
de esto la pantalla quedara asi.

= ETS52 Disefio de proyecto - Vista de topologia [T aller] N =]E3 I—

Froyecto Editar Disefio Opcionez  Yer “entana Ayuda

@IDIE“ﬁ B O |y | +E||‘.’Iﬂi
Forr Muewn aratos| Funcién | Grupos Topo  [Catalo, Fittro armpnol Guardar uda Salir

e Wista de topologia [Taller]

@ Ares Lines l:l Aparato I Mo

A Taller Direcc. Fisil Descripcion IProducto INI:IITIEFD de

i BB 1) plarta 1 . 01.01 001 Sensor pulsador de 1 .. 115

L [1] Alumbraclo

-

-
4 | 3

Listo. | PAIT

Los aparatos ademas del programa tienen dentradieuno de los programas una serie de

parametros que podemos modificar para que el apamtadapte a nuestras necesidades. Estos

parametros pueden ser modificados en cualquier monpEro es mejor hacerlo antes de realizar
alguna relacién de grupos. Para poder modificaplyéametros tenemos que hacer un doble click
sobre el aparato que deseemos modificar y nos @gareina pantalla como esta. NOTA: cada
aparato y cada programa tiene diferentes parametros
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o= ET52 Disefio de propecto - [Vista.

Creacion de un proyecto EIB

i =181 x|
a5 Fropecto Editar Disefio  Opeiones Ver Wentana fwuda & x|
O O o 0NN | IESEN N %
Abrir | Nuewo aratos| Funcion: Filtro omprob| [Cuader uda | ESalir
[ 2rea Linea 4] &parsto I~ Mostrar objetos
3 Taller - — eoce] ‘ ficacidn |Fabricante |Habit:
Editar aparato —
é_@ 141 Plarta 1 exitn LED A AEB
L 111 Blurmiorada General | Extras I Obijetos I ¢ de conexicn . ABB
Direcc. Fisic. [L17]
Linea ‘ Alumbrado
Habitacién I
Funcién ‘

Descripcion

Cambiar producto... Sensor pulsador de 1
Cambiar programa... Conexidn LED /1

Aceptar I Cancelar I Parametios... I Avuda

|
Listo. | PATA
Después pulsamos en parametros y nos aparecetédigparguiente.
=]
“entana Ayuda =12 ]
r ostrar ohbjetos
£ Taller Funcién del LED LED indica valor del objeto = ricante |Habit:
L [EE e Color del LED 0 - verde. 1 = rojo’
L F0 = verde 1= rojo”
E] roio. 1= vewe’
Aceptar | Cancelar | Por defecto Informacitn Acceso parcial | Apuda
“ ol
Listo [PaTT

Recuerda que los parametros siempre dependen @elt@fy del programa que tengamos

seleccionado.

Cada aparato tiene una serie de objetos de coneigricgue podemos ver accionando la
casilla de mostrar objetos que esta en la parerisupzquierda de la pantalla de vista topografica
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2= ETS2 Diseno de proyecto - Yista de topologia [Taller] H=]E3 I-

Propecto  Editar  Dizefioc  Opciones  Wer Wentana  dwuda

Abrir | Huewvo

SYIEIEAE"
Fittro WComprob| | Guardar uda | Salir
== ¥ista de topologia [T aller]

@ Ares Lires 'I:| Aparato v ha:

-

ﬁ Taller Direcc. Fisil Descripcion |Producto |H|Z|meru de
é‘_ @ [1] Plarta 1 Ho. | Direcciones de grupo IFuncién IHomhre de
|_ U 01.01 002 Act reg universal fals... 6155 EB-101
D(—I 1 Regulacion relativa  Regulador
D(—I 2 Walor de luminosidad Regulador
I:k—l 0 Congctar Salicls
i 01.01 .00 e
I:k—l 4 Cambiar color LED
I:k—l u] Telegrama de con... Pulsadar
-
4 | _'l_I
Listo, [ P&t

Terminado el proceso de insercion de aparatos eseoe accionar la vista de grupos para
crear los grupos de programa de nuestro proyeaia, Ip cual pulsamos el botén de Grupos del
menu del programa apareciéndonos una pantallaigar@¢a que vemos a continuacion.

== ET52 Disefio de proyecto - Direcciones de grupo en 2 niveles [Taller]

Frovecto  Editar Dizefioc  Opciones  Yer “entana Ayuda

=1 E N I Y R E
sorir | Nuewa aratos| Funcién || Grupos | Topo  [Cat3le Fitra \Comproby| | Guardar uda || salic

== ¥ista de topologia [T aller] i w2 |
@ Ares Linea l:‘ Aparsto W Mostrar obistos
ﬁ Taller Direcc. Fl'sil Descripcidn IProducto INI.'lmero de pedi Aplicaci
IJ:'I— @ [1] Plants 1 Ho. I Direcciones de grupo IFuncién INnmhre de nhjl Tipo I
|_ U 0101 .002 Aot regq universal fals... B155 EB-101-500 “Yalor de
Ek—l 1 Regulacidn relativa  Regulador 4 Bit

= Direcciones de grupo en 2 nivelesz [Taller]
Grupo principal Subgrupos
= 1]
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Con el mismo sistema que hemos utilizado para émesas y lineas creamos los grupos de
comunicacion que deseemos ejecutar en nuestrogmnagmpor ejemplo creamos un grupo que sea
lluminacién del tallerl y un subgrupo que sea OhlOf tuz1l tallerl.

;._.,. ETS52 Dizeno de proyecto - Direcciones de grupo en 2 miveles [T aller]

Broyecto  Editar Disefic Opciones  Yer “eptana Aweuda

Ql»st ] 2 | M
Filtro_JEomprob] | Guardar uda | salic

gj._.,. Vista de topologia [T aller] . ;IEIEI

@ Ares Linea l:l Aparato ¥ Mostrar objetos
2 Taller Direcc. Fisil Descripcion IPdeuu:(o INl]mero de pedi Aplicaci
H:-'_ @ [1] Plants 1 Ho. I Direcciones de grupo IFum:ién INnmhre de nhjl Tipo I
I_ =] o1.01.002 Act reg universal fals... 6155 EB-101-500 Valor de
I:k—l 1 Regulacidn relstiva  Regulador 4 Bit

gj._.,. Direcciones de grupo en 2 niveles [Taller]
Grupo principal Subgrupos
ﬁ Grupo principal IDireccién IP IDescripcién
= [0] luminacion del Tallert luminacion el Taller1 @

L B8 11 oniof uzt taller

Después de crear los grupos y subgrupos teneneoel@cionar la funcion de cada aparato
para que el programa responda adecuadamente e locgotros deseamos que realizar nuestra
instalacion. Para esto primero tenemos que absulejrupo que deseemos relacionar (para poder
hacer esto con mas facilidad en el menu principal BTS2 pulsar ventana>ordenar
horizontalmente) y dentro de cada subgrupo de anogrrelacionaremos las funciones de cada
aparato. Para esto pincharemos la funciéon que meseeg sin soltar el boton del ratén la
arrastraremos hasta el subgrupo que deseemos.oDeeatrla vista topogréafica aparecera la
automaticamente direccion de grupo que se le asigaaa funcion.

Hay que tener mucho cuidado en relacionar funciatesmismo valor. Si relacionamos
funciones de distinto valor el programa no nosdompte dando un error.

El resultado sera similar a la imagen siguiente.

:’._.,. ETS52 Disefio de proyecto - ¥ista de topologia [Taller]

Proyecta Editar Disefio Opciones Wer Yentana Apuda

E e ] T Y I R
Aorir | Nuevo argtos) Funcidn | Grupes | Topo  |Catalo Filtro \Comprob) | Guardar uda | Salir

== Yista de topologia [T aller] =] B3
@ Ares Linea ‘I:l Aparato ¥ Mastrar ohjetos
ﬁ Taller Direcc. Fisil Descripcion IProduclo INl]mero de pedi Aplicacion Fabricante |r;|
é_ @ 1] Planta 1 Ho. I Direcciones de grupo IFuncién INombre de objI Tipo IPrioridad [ IL IWI T IU
|_ ) D«-I o oM Telegrama de con... Pulsadar 1 Bit Ao o RV
[! 01 .01 .002 Art reg universal fals. . 6155 EB-101-500 Walor de conexion . AB8
I:k—l 1 Regulacidn relativa  Regulador 4 Bit Auto v vy v
I:k—l 2 “alor de luminosidad Regulador 1 Byte  Auto W vy W
Conectar Auto N W
7
* 4
=, Direcciones de grupo en 2 niveles [Taller] ] 4]
Grupo principal Subgrupos
4 Taller Ho.|pa Funcién Hombre de objeto | Tipo prioridad | ]c | |w]T |
é_ [0] luminacion del taller! D(—I a 01.01.001 Telegrama de conexidn  Pulsadaor 1 Bit Auto W W

| L{BE] 111 onoft del tallert O o 0101002 Conestar Salicla 1 Bit Suto v v
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Una vez terminado el proceso de relacion de fuesdenemos que guardar el proyecto y
salir de la fase de disefio de proyecto y entral emenu de puesta en marcha, donde transferiremos
nuestro programa a los aparatos del sistema EIB.

Cuando pasemos a esta fase el programa intentaeatacse mediante la/las puerta/s serie
del ordenador con el Bus, si esto no es posibjgodoemos realizar este proceso.

Si la comunicacion es posible se abrira el ultimaypcto que hemos tenido, si no es el que
deseamos utilizar pulsaremos el boton de abrirqmtoyy seleccionaremos el que deseemos.

Para comenzar la programacion pulsamos el botdpragramacion y mostrara un menu
donde podremos realizar la parte de programaciérdgaeemos de nuestro sistema.

2 ETS2 Puesta en marcha/Test - Vista de edificio [Taller] —|=] =]

Projecto  Editar  Puesta en marcha Prueba Opciones  Wer Ventana  Ayuda

al 11| 5 | =
Fbrir arato | Funcion | Topol Grupo

=‘3’=| =:%IEII *EII i Ii‘il
Pro, TestOF | Infofpa Grabar uda Salir

Direccion fisica I Direccidn fizsica v aplicacion I

Programar

" sobreescribiendo dir. fisica existente

do de carga
* pulsando botén de programacion
" Local

I~ P después de cada ap

Direcc. Fisic. ISel:uem:iaI Descripcion IPrndul:tn I[Iir IPr
01.01.001 Senzor pulsador de 1 oo
01.01.002 Act reg universal falzo ...

Programar I Cerrar

Cargando direccion fisica, aplicacian... MNUIR

Departamento de Electricidad
Jose M2 Lambarri
Rev.2010.10
Pagina 122 de 125



Instalaciones Automatizadas de Vivienda
Creacion de un proyecto EIB

LE.FPS-GB.LH.I
ATEGORRI
TARTANGA

\J/
ERANDIO

Si es la primera vez que realizamos el programentes que escribir la direccion fisica y el
programa de cada elemento, para esto pulsarempsstafia de direccion fisica y programa y
después el boton de programar, el programa nos quigepulsemos el botén que tiene cada
acoplador para grabar primero la direccion fisicadgspués el programa del aparato
correspondiente,

5]

Frojecto  Editar  Puesta en marcha  Prueba  Opciones  Wer Yentana Ayuda

EI = gg|m| ?|ﬂi|
Abrir arato uncién opol o Prog TestOF |Infofpa Grabar udz Salir

Direccién fisica | Direccidn fizsica v aplicacidn I

— A 1 — Método de carga

ABB
=!  Sensor pulsador de 1 canal, Ref.: 9601 BA®
Conexion LED 1

Por favor, pulse botdn para programar 1.1.1.
Esperando...

i Cancelar !

Erogramar, I Cerrar

Cargando direccion fisica, aplicacion... LA

También podemos mandar al mismo tiempo el progranta direccion fisica, para esto
tenemos que seleccionar la pestafia de Direcci@a fisprograma y pulsar programar. Después
seguimos las mismas instrucciones que la fasei@anter

Si deseamos cambiar alglin parametro de un apasktaenemos que hacer doble click
sobre el y modificar los pardmetros que deseemosiay vez echo guardamos los cambios y
transferimos los nuevos parametros a los aparatusra solo tenemos que transferir solo el
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programa; asi que no hay que pulsar ningun bottinhexer la transferencia y nuestro programa
tendra que funcionar.

De esta misma manera también podemos cambiar egigea de grupo y ademas y las
modificaciones solo afectan a la programacion g teasignacion de direcciones fisicas.

Asi que solo tenemos que asignar direcciones $isiscando hacemos una instalacion nueva
0 cuando ponemos un aparato nuevo. Recuerda gussiizaciones las da automaticamente el
programa y no tenemos que recordar cual es laailjine hemos utilizado.

Muchas veces utilizamos aparatos que han estadimsism otra funcion y algunas veces
también vienen de fabrica con una direccion figicabada y choca con nuestro programa, el
programa ETS2 permite borrar esta direccion.

NOTA: para poder hacer esto hay que tener instala dersion 1.1 Service Relase B, para
saber que version de programa tenemos en el pragedif2 pulsamos en el menu la Ayuda y del
menu que sale pulsamos Acerca de y nos aparetangantalla como esta

Acerca de Dizeno de Proyecto |
¥ ETS52
A

Module: Project Design

1.1 Service Releaze B

Copyright [C] 1998-1999, EIBA =.c.
All rights rezerved

ET5% iz a registered trademark of EIBA z.c.

Info |

Si no
tenemos esta version hay que conseguir el parchegpa funcione correctamente.
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Para borrar la direccién fisica hay que estar ded& Puesta en marcha y en el menu
principal pulsar Puesta en marcha y seleccionapigramar, al pulsar esto aparece una pantalla
como esta.

2 ET52 Puesta en marcha/Test - Vista de edificio [Taller] : METES|
Projecto Edtar Puestaenmaicha Prusba Opciones Ve Ventana Apuda

£ A ||| 2] |
o 0 g | | restoF |infosoa) | b | | Ayuda |_salic

Direcc. Fisic. |Descripcién | Secuenci|Dir [ProlPar| i

] 0 esprogramar
il

 Bus =
Direcci6n fisica:

" Local

I¥ Programs)deaplicacitn:

Aceptar I Cenar

(KIS

Desprogramandao direccion fisica, aplicacion.. NUM

Antes de nada pulse el icono pequefio que esta amtgrfa direccion fisica para indicar una
direccion especial , si esta dentro de la lineael &ea 1 tiene que poner el aparato 255 si esta
dentro de otra linea tiene que cambiar el ponetodigiciéndolo coincidir con la linea donde desea
borrar.

Después en la casilla escriba la direccién fisimadpsea borrar, siempre seguida de puntos,
por ejemplo 1.1.1 y por ultimo pulse Aceptar.
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